Industrie-Elektronik Hofmann & Heim GmbH

ist ein deutsches Unternehmen mit Hauptsitz in 73119 Zell u. A. — zwischen Stuttgart und Ulm. -
Seit seiner Griindung im Jahre 1959 entwickelte es sich zu einem erfolgreichen Unternehmen.
Die Entwicklung und Herstellung elektronischer Regelgerate, fiir namhafte GroRkunden zu Beginn,
fuhrte bald zum Einstieg in die Anlagentechnik und damit zur Entwicklung kompletter Regelsysteme
fur Heizung, Liftung, Klima.
Die langjahrige Erfahrung auf diesem Gebiet, verbunden mit dem Einsatz modernster Technologie,
gewahrleistet, dal Inel-Regelsysteme den Anforderungen moderner Heizungs-, Liftungs- und
Klimaanlagen gerecht werden.

INEL Katalog

INEL DCS Anwendung

INEL DCS Modulbeschreibung

INEL Beschreibung DCS Anwendung
INEL GLT Tools
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@ Anwendung DCS - Module ADM-54.01
RM1 - Modul
Fortsetzung
} T i
ESC RM1-TV * Vorhaltezeit in Sekunden
0.0 s Wert 0 = kein D - Anteil
ESC RM1-TN * Nachstellzeit in Sekunden
- 10.0 s Wert 0 = kein | - Anteil
ESC| | RM1-I-FENST * Integrations - Fenster
< 90.0 °C Ya max =+ 90 £ XW akt
ESC RM1-P-FENST * Proportions - Fenster
0.0 °C
ESC| | RM1-XS-akt * Ausgang :
5.0 °C aktueller Sollwert = XS + W1 + W2 + W3
ESC RM1-XW-akt * Ausgang :
5.0 °C aktuelle Regeldifferenz zwischen XI und XSakt
ESC RM1-Ya * Ausgang : PID - Regler - Ausgang
-95.0 °C
Y
ESC RM1-I-Fenst * digitaler Ausgang | - Fenster aktiv
1

ESC| | RM1-P-Fenst
1

*

digitaler Ausgang P - Fenster aktiv
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@ Anwendung DCS - Module ADM-55.02

RS-FF - Modul

RS - Flip Flop. Bei einem FlipFlop muf} extern daflr gesorgt werden, dal} die Eingange
Set und Reset nie zusammen eine "1" haben.

| RSFF *
| ESC < > ENT |
"""""""" l’é{w
ESC RSFF-DA * Ausgang
1
<
_ESC| | RSFF-DE-set  * Setzeingang
1
!
ESC RSFF-DE-res * Ruicksetzeingang
0
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@ Anwendung DCS - Module

ADM-56.01
S1 - Modul
Schaltende Ausgangsstufe. Auch als P - Regler verwendbar.
A I
| Modul-Text * i
| ESC < > ENT
"""""""" l’é’m
ESC| | S1-X/Y * Istwert, Stufen - Eingang
22.0 %
ESC S1-XS * Sollwert. Wenn das Modul als Stufe eingesetzt wird,
20.0 % empfiehlt sich hier der Wert 0.
|
ESC S1-XSK * Sollwertkorrektur : das Vorzeichen hangt von der
0.0 % Betriebsart Heizen (WS = 1)
) Kiihlen (WS = 0) ab.
WS =1 : XSakt = XS - XSK
WS =0 : XSakt = XS + XSK
ESC| | S1-XD * Schalthysterese WSO DA WSHT
B 10.0 %
A Y A
-XW +XW
< > -
- T
Xsk
ESC S1-WS * Wirksinn 1 = Heizen
1 0 = Kahlen
Y
ESC| | S1-DA * digitaler Schaltausgang
0
<A
ESC S1-XW * aktuelle Regeldifferenz
2.0 %
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@ Anwendung DCS - Module ADM-57.01

S8 - Modul
Stetige Ausgangsstufe mit 0..100% Ausgang. Auch als P - Regler verwendbar.

| Modul-Text *
|

|
B |
! ESC < > ENT !
"""""""" l’éin
ESC S8-X/Y * Istwert, Stufen - Eingang
24.0 %
1
ESC S8-XS * Sollwert. Wenn das Modul als Stufe eingesetzt wird,
20.0 % empfiehlt sich hier der Wert 0
|
ESC S8-XSK * Sollwertkorrektur : das Vorzeichen héangt von der
- 0.0 % Betriebsart Heizen (WS = 1)
’ Kihlen (WS = 0) ab.
WS =1 : XSakt = XS - XSK
WS =0 : XSakt = XS + XSK
ESC S8-XP * Proportionalband
B 5.0 %
ESC S8-WS * Wirksinn 1 = Heizen
1 0 = Kihlen
WS0 Y100% WS1
ESC| | s8-WR * Wirkrichtung 0=+Y |
0 1=-Y | |
XP XP
ESC| | s8-Y * Ausgang : 0..100% stetiger Ausgang
0.0 %
ESC| | S8-XW * Ausgang : aktuelle Regeldifferenz
4.0 %
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@ Anwendung DCS - Module

ADM-58.02
SEHA- Modul
Selbsthalte - Modul fir digitale Signale. Der Ausgang bleibt solange high, bis der
Setzeingang low und ein Ricksetzeingang aktiviert wurde.
o i
: SEHA * i
! ESC < > ENT |
_______________ l‘-ém
SEHA-DA * Ausgang
1
1
Y
ESC| | SEHA-Set * Setzeingang
1
ESC| | SEHA-Reset * Ruicksetzeingang (Rlcksetzen mit logisch "1")
0
/
ESC SEHA-QReset * alternativ, je nach Beschaltung
1 negativer Riicksetzeingang (Riicksetzen mit logisch "0")
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@ Anwendung DCS - Module ADM-59.02

SKA - Modul

Skalierungs - Modul zur Umrechnung von Einheiten

| |
: SKA * i
! ESC < > ENT !
"""""""" l’éin
ESC| | SKA-Eing. * Eingangswert
19.2
_[ESC SKA-Wert * neuer skalierter Wert
B 41.5 °C
<A
i
ESC SKA-0GE * Bereichs - Obergrenze Eingang
100.0
Y
ESC SKA-UGE * Bereichs - Untergrenze Eingang
D 0.0
ESC SKA-0GA * Bereichs - Obergrenze Ausgang
D 90.0 °C
ESC SKA-UGA * Bereichs - Untergrenze Ausgang
47
30.0 °C
Ausgang A
OGA

A1

UGA

—

T L

UGE E1 OGE Eingang
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@ Anwendung DCS - Module

ADM-75.00

SS2x6H- Modul
Stufen Schalter 2x6fach Hauptmodul

Far dieses Modul ist kein MenUeintrag vorhanden
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@ Anwendung DCS - Module

ADM-76.00

SS6F- Modul
Stufen Schalter 6fach Folgemodul

Far dieses Modul ist kein MenUeintrag vorhanden
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@ Anwendung DCS - Module

ADM-78.00

SS6FY - Modul

Stufen Schalter 6fach Folgemodul
mit analogen Ausgangen

Far dieses Modul ist kein Menueintrag vorhanden
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@ Anwendung DCS - Module ADM-60.00

STIM - Modul

Stérmeldemodul zum Anzeigen von Stérungen auf dem Display

Stortext * Displaydarstellung, wenn Stérung anliegt
Storung aktiv

Stortext * Displaydarstellung, wenn Stérung nicht mehr anliegt
Quittieren: ENT
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@ Anwendung DCS - Module

ADM-61.00

STOR- Modul

Storverwaltungsmodul

Far dieses Modul ist kein Menueintrag vorhanden
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@ Anwendung DCS - Module ADM-62.00

SUDI- Modul

Summe / Differenz

Far dieses Modul ist kein MenUeintrag vorhanden
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@ Anwendung DCS - Module

ADM-63.00

SWE- Modul

Softwarebehandlungsmodul

Far dieses Modul ist kein MenUeintrag vorhanden
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ADM-64.01

Anwendung DCS - Module

@

TEIL - Modul

Binarer Teiler

Eingang

Teiler - Reset

Ausgang 2:1

Ausgang 4:1
Ausgang 8:1
Ausgang 16:1

|||||||

TEIL-Z

*

TEIL-Reset

*

TEIL-DA 2:1

*
*
*

Y
Y
Y

TEIL-DA 4:1
TEIL-DA 8:1
TEIL-DA 16:1

[

07/98
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@ Anwendung DCS - Module

ADM-65.01

TIM - Modul

Tastenindexmodul

E TASTENMODULE ~ *

| ESC < > ENT
"""""""" l’-é'm

ESC| | Text Modul 1 *

Taste:ENT DA = 0

ESCl | Text Modul 2 *

Taste:ENT DA = 0

Y
ESC| | Text Modul n *
Taste:ENT DA = 0
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@ Anwendung DCS - Module ADM-91.00

TKOM - Modul

Telekommunikationsmodul zum Versand von SMS oder Erstellen einer DFU-Verbindung zwischen zwei
DCS-logo Reglern

inel
TKOM-Modul: 1 Erstes verfligbares TKOM-Modul

Y

ESC- <--> +SET

g"@

TKOM-Modul: 1 F1
@ Status: Statusmeldung

mdgliche Anzeigen sind:
bereit, wahlen, aktiv, Fehler

A

bereit
ESC- |--> +SET

| .

V'

@ TKOM-Modul: 1 F1 Rufnummer
- Rufnummer Eingabe der Rufnummer, ohne 0 der Vorwahl
17212312345 Durch Druck auf SET werden Zahlen zur Auswahl eingeblendet
ESC- <--> +SET
Y ®
ESC] TKOM-Modul: 1 F1 Amtsholung
- Amtsholung bei Anschluss an einer Telefonanlage in der Regel 0,
0 ansonsten -
ESC- <--> +SET
-
L ®
TKOM-Modul: 1 F1 Landeskennzahl
‘@ Landeskennzahl augenblicklich steht nur deutsch zu Auswahl
deutsch
ESC- <--> +SET
| U
! ‘ Netzanbiet
. etzanbieter
[ESC] ngl\z’laﬂg?ﬂérl Fl augenblicklich werden die Netzanbieter D1, D2 (Vodafone)
-~ D2 und E+ unterstitzt
ESC- <--> +SET
A i
Y SMS Text
[ESC] TKOM-Modul: 1 F1 zu versendender Text
- SMS Text Durch Druck auf SET erscheint ein Editor zur Auswahl
Anlagenname des Textes
ESC- <-—| +SET
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@ Anwendung DCS - Module ADM-66.00

TIMER- Modul

Zeitgebermodul

Far dieses Modul ist kein Menueintrag vorhanden
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@ Anwendung DCS - Module

ADM-67.01
TVA - Modul
Ausschaltverzégerung
L i
: TVA * i
! ESC < > ENT !
"""""""" l’é'm
ESC| | TVA-DE * Eingang
0
ESC TVA-DE-set * Ubergeordneter Setzeingang
0
|
ESC TVA-DE-res * Ubergeordneter Ricksetzeingang mit Prioritat
0 vor dem Setzeingang
ESC TVA-LZ * Ausschaltverzdgerungs - Zeit
B 30 s
ESC TVA-DA * Ausgang (ausschaltverzogerter Eingang)
0
Y
ESC| | TVA-RestlLZ * Restlaufzeit der Ausschaltverzégerung
0 s
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@ Anwendung DCS - Module

ADM-68.01

TVE - Modul

Einschaltverzogerung

| |
I TVE *
| ESC < > ENT |
"""""""" l'éin
B ESC TVE-DE * Eingang
0
1
ESC| | TVE-DE-set * Ubergeordneter Setzeingang
0
i
|[ESC| | TVE-DE-res * Ubergeordneter Riicksetzeingang
0
B ESC TVE-LZ * Einschaltverzdégerungs-Zeit
15 min
ESC TVE-DA * Ausgang: (einschaltverzdgerter Eingang)
0
ESC TVE-RestLZ * Restlaufzeit der Einschaltverzdgerung
0 min
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@ Anwendung DCS - Module

ADM-69.01
WIM - Modul
Aulentemperaturabhangige Heizungssteuerung
o i
! Modul-Text *
i ESC < > ENT |
_______________ l_-ém
WIM-XIWI * AuRentemperatur
-10.0 °C
1
Y
WIM-XIVL * Vorlauftemperatur
40.0 °C
i
WIM-XIR * Raumtemperatur
25.0 °C falls Raumfuhler vorhanden
ESC| | WIM-XST * Parallelverschiebung der Heizkurve
- 20.0 °C Einsatzpunkt Tag - Betrieb
ESC WIM-XSN * Parallelverschiebung der Heizkurve
15.0 °C Einsatzpunkt Nacht - Betrieb
Y
ESC WIM-T/N-1/0 * Umschaltung XST, XSN
0 Tag =1
Nacht=0
ESC| | WIM-SHK * Steilheit der Heizkurve
100.0 %
Y
ESC| | WIM-SR * Steilheit Raumeinflul
200.0 % nur wirksam falls Raumfuhler vorhanden
T i
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@ Anwendung DCS - Module ADM-69.01

WIM - Modul
Fortsetzung
} T i
ESC| | WIM-ZER * Einsatzpunkt Raumeinfluf}
20.0 °C nur wirksam falls Raumfiihler vorhanden
ESC| | WIM-VL-MIN * Vorlauf min. Begrenzung
20.0 °C
[ESC] | |IM-VL-MAX * Vorlauf max. Begrenzung
80.0 °C
ESC| | WIM=XS-VL * Ausgang : berechneter Vorlaufsollwert
B 30.0 °C
i
ESC| | WIM-Xw * Ausgang : Differenz zwischen Vorlauf Ist- und Sollwert
10.0 °C
i
ESC| | WIM-XS-akt * Ausgang : aktueller Einsatzpunkt der Heizkurve,
15.0 °C abhanging von Tag / Nacht Umschaltung
ESC WIM-H-0/1 * Ausgang : Informationspunkt Betrieb Heizen
1
Y
ESC| | WIM-R-0/1 * Ausgang : Informationspunkt Raumflhler im
1 Eingriff (1), kein Eingriff (0)
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@ Anwendung DCS - Module ADM-70.02

WU - Modul
Wochenuhr der DCS mini
Zeitprogramm fUr eine ganze Woche mit: - zwei Einschalt- und
- zwei Ausschaltzeiten je Tag
- Blockbildung
. 1
| |
: Modul-Text * i
! ESC < > ENT !
"""""""" l’éin
ESC| | wu-DA * aktueller Zustand des dig. Ausgangs der WU
1
ESC WU-Set * Zeitunabhangiger Setzeingang
0
|
ESC| | WU-Reset * Zeitunabhangiger Riicksetzeingang
0
[ESC/ | Mo 1 06:00 14:00 Beispiel:
i Mi 0 12:00 18:00 Mo - Mi: 1. ein um 6:00 Uhr, aus um 12:00 Uhr
2. ein um 14:00 Uhr, aus um 18:00 Uhr
ESC Do 1 06:00 14:00 Do: 1. ein um 6:00 Uhr, aus um 12:00 Uhr
0 12:00 20:30 2. ein um 14:00 Uhr, aus um 20:30 Uhr
ESC Fr 1 06:00 --:-- Fr - Sa: 1. ein um 6:00 Uhr, aus um 12:00 Uhr
Sa 0 12:00 --:-- 2. nichtbelegt
ESC SO 1 —=:1== —=:-= So: keine Zeiten belegt
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Anwendung DCS - Module ADM-70.02

Einstellregeln WU - Modul fiur DCS mini

Feld fur Tag bzw. Blockanfang

Feld fir Blockende

Beginn Zeit erstes Schaltzeitpaar

Ende Zeit erstes Schaltzeitpaar

Beginn Zeit zweites Schaltzeitpaar

OO

Ende Zeit zweites Schaltzeitpaar

1. Tag bzw. Block wahlen
Siehe Tag bzw. Block programmieren
. Beginn Zeit erstes Schaltzeitpaar
Siehe Zeit programmieren.
. Ende Zeit erstes Schaltzeitpaar
. Beginn Zeit zweites Schaltzeitpaar
. Ende Zeit zweites Schaltzeitpaar
. Nachsten Tag bzw. Block wahlen oder Einstellungen mit ENT Ubernehmen

N

ook Ww

Hinweis: Nach Dricken der ENT - Taste springt der Cursor zu Tag 1 am Anfang des Menus zuriick.

Tag bzw. Block programmieren

Tag, Block: Der Cursor steht zu Beginn des Menupunktes auf Mo. Ansonsten bitte den Cursor mit den
> < Tasten auf den Blockbeginn stellen.
Mit den +/- Tasten den gewlinschten Tag einstellen.
Mit dem Pfeil > weiter den Cursor auf das Blockende stellen.
Mit den +/- Tasten den gewlinschten Ende Tag des Blockes wahlen. Mochten Sie nur einen Tag
einstellen, muss das Blockende gleich dem Blockanfang sein. Daraufhin erlischt die Anzeige im
Blockende und lhre Einstellungen gelten nur an dem im Blockanfang spezifizierten Tag.
Mit dem Pfeil > weiter auf die Beginn Zeit des ersten Schaltzeitpaares fahren.

Zeit programmieren

Stunde: Cursor mit den > < Tasten auf die Stunde stellen: 08:30
Mit den +/- Tasten den gewiinschte Stunde einstellen.
Mit dem Pfeil > weiter zu den Minuten

Minuten: Mit den +/- Tasten die gewiinschten Minuten einstellen: 08:30

Loschen einer Schaltzeit

Mit den > < Tasten wird der Cursor auf die Stunde der zu I6schenden Zeit bewegt. Mit der - Taste die Zeit auf -1
stellen. Beim Bewegen des Cursors mit den > <Tasten erlischt der urspriingliche Wert und es wird --:--
angezeigt. Mit den > < Tasten auf die nachsten Zeiten fahren, und mit der - Taste auf -1 stellen, oder mit ENT
Ubernehmen.

Herausnehmen eines Tages aus einem Block

Mit den > < Tasten den Cursor auf den Beginn Tag stellen. Mit den +/- Tasten den gewlnschten Tag wahlen und
mit dem Pfeil > zum Ende Tag des bisherigen Blockes fahren. Dort so lange die - Taste driicken, bis kein Tag
mehr erscheint. Nun mit dem Pfeil > weiter auf die Schaltzeiten fahren und diese mit den +/- Tasten auf die
gewiinschten Zeiten andern. Mit der ENT Taste werden die Anderungen Gibernommen.
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Anwendung DCS - Module ADM-70.03

WU - Modul

Wochenuhr der DCS-logo

Zeitprogramm fir eine ganze Woche mit:

inel
Modultext
1
ESC- <--> +SET
% SET
Y
WU Liftung F1
A WU-Set
> 0
ESC- |--> +SET
| .
\r"
WU Liftung F1
WU-Reset
> 0
ESC- <--> +SET
V‘
WU Liftung F1
ESC
‘ Mo-1 08:30 14:00
Mi 0 12:00 18:00
ESC- <--> +SET
I
\r"
WU Liftung F1
‘ Do 1 08:00 14:00
0 12:00 20:30
ESC- <--> +SET
[
\r"
WU Liftung F1
‘ Fr''1 06:00 --:--
Sa 0 12:00 --:--
ESC- <--> +SET
[
\r"
WU Liftung F1
A Sool —=-:-= —=:--

0 --:-- --:--

ESC- <--> +SET

- zwei Einschalt- und

- zwei Ausschaltzeiten je Tag
- Blockbildung

aktueller Zustand des dig. Ausgangs der WU

Zeitunabhangiger Setzeingang

Zeitunabhangiger Ricksetzeingang

Beispiel:
Mo - Mi:

Do:

Fr - Sa:

So:

1. ein um 8:30 Uhr, aus um 12:00 Uhr
2. ein um 14:00 Uhr, aus um 18:00 Uhr

—_

. ein um 8:00 Uhr, aus um 12:00 Uhr
2. ein um 14:00 Uhr, aus um 20:30 Uhr

. ein um 6:00 Uhr, aus um 12:00 Uhr
. hicht belegt

N =

keine Zeiten belegt

Hofmann & Heim GmbH, 73119 Zell u. A.
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Anwendung DCS - Module ADM-70.03

Einstellregeln WU - Modul fur DCS-logo

PP

WU Liffung /F1

49— Mo-1 08:30 14:00

~Mi 0 12:00 18:00

Gy | Esc- f--> 3>§ET
®

Feld fir Tag bzw. Blockanfang

Feld fir Blockende

Beginn Zeit erstes Schaltzeitpaar

Ende Zeit erstes Schaltzeitpaar

©)

1. Tag bzw. Block wahlen. Siehe Tag bzw. Block programmieren

2. Beginn Zeit erstes Schaltzeitpaar. Siehe Zeit programmieren.

3. Ende Zeit erstes Schaltzeitpaar

4. Beginn Zeit zweites Schaltzeitpaar

5. Ende Zeit zweites Schaltzeitpaar

6. Nachsten Tag bzw. Block wahlen oder Einstellungen mit ENT Gbernehmen

Beginn Zeit zweites Schaltzeitpaar

@O

Ende Zeit zweites Schaltzeitpaar

Hinweis: Durch Driicken des Drehschalters nach einer Anderung werden die geanderten Einstellungen
automatisch gespeichert.

Tag bzw. Block programmieren

Tag, Block: Der Cursor steht zu Beginn des Menipunktes auf Mo. Ansonsten bitte den Cursor mit dem
Drehschalter auf den Blockbeginn stellen.
Durch Driicken des Drehschalters und anschlieRendem Drehen nach rechts oder links
den gewlinschten Start-Tag einstellen. Drehschalter erneut Driicken um die Einstellung zu
Ubernehmen und den Einstelimodus zu verlassen.
Durch Drehen nach rechts den Cursor auf das Blockende stellen.
Durch Dricken des Drehschalters und anschlieliendem Drehen nach rechts oder links
den gewunschten End-Tag einstellen.
Maochten Sie nur einen Tag einstellen, muss das Blockende gleich dem Blockanfang sein.
Nach Dricken des Drehschalters erlischt die Anzeige im Blockende und |hre Einstellungen
gelten nur an dem im Blockanfang spezifizierten Tag.
Durch Drehen nach rechts den Cursor weiter auf die Beginn-Zeit des ersten Schaltzeitpaares

fahren.
Zeit programmieren
Stunde: Cursor durch Drehen des Drehschalters auf die Stunde stellen: 08:30

Durch Druck und anschlieRendem Drehen die gewilinschte Stunde einstellen.
Erneut den Drehschalter driicken, um die Einstellungen zu Gbernehmen.
Durch Drehen des Drehschalters weiter zu den Minuten: 08:30

Minuten: Durch Druck und anschlieRendem Drehen die gewiinschte Minuten einstellen.
Erneut den Drehschalter driicken.

Loschen einer Schaltzeit

Cursor durch Drehen des Drehschalters auf die Stunde der zu I6schenden Zeit bewegen.

Drehschalter driicken und durch Drehen nach links die Zeit auf -1 stellen. Beim Driicken des Drehschalters
erlischt der urspringliche Wert und es wird --:-- angezeigt.

Herausnehmen eines Tages aus einem Block

Durch Drehen des Drehschalters den Cursor auf den Beginn-Tag stellen. Drehschalter driicken

und durch Drehen den gewilinschten Tag wahlen. Drehschalter driicken und durch zum Ende-Tag fahren.
Nochmals Dricken und den End-Tag gleich dem Ein-Tag einstellen. Drehschalter erneut Driicken.

Es ist nur noch der Ein-Tag sichtbar und der Block somit geléscht.
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@ Anwendung DCS - Module

ADM-71.01

XOR - Modul
Logische Exklusiv ODER Verknlpfung

| |
: XOR * i
! ESC < > ENT !
"""""""" l’-é'm
ESC XOR-DA * digitaler Ausgang
0 1, wenn die Eingange unterschiedlich gesetzt sind
1
Y
ESC| | XOR-DE1 * digitaler Eingang 1
1
ESC| | XOR-DE2 * digitaler Eingang 2
1
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@ Anwendung DCS - Module

ADM-72.01
XS - Modul
Sollwerteinstellung fir alle Einheiten.
C I
: Modul-Text * i
! ESC < > ENT !
"""""""" l’-é'm
ESC| | XS Wert * aktueller Wert
120.0 °C
ESC| | 0. Grenze * Einstellobergrenze
150.0 °C
_ESC| | u. Grenze * Einstelluntergrenze
- 50.0 °C
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@ Anwendung DCS - Module ADM-73.01

XSU - Modul

Sollwert Umschalte - Modul

- XsU *
| ESC < > ENT |
"""""""" l’é’m
[ESC| | XSU XST-W * 1. Sollwert (z.B. Tag - Wert vom Wochenprogramm)
20.0
!
ESC XSU XSN-W * 2. Sollwert (z.B. Nacht - Wert vom Wochenprogramm)
18.0
|
[ESC| | xSy XST-J * 3. Sollwert (z.B. Tag - Wert der Jahresuhr)
24.0
_[ESC| | XSU XSN-J * 4. Sollwert (z.B. Nacht - Wert der Jahresuhr)
B 22.0
ESC XSU WU-O/l * digitaler Eingang zur Umschaltung
- 0 von XST - W/ XSN - W
ESC| | XSU Ju-0/1 * digitaler Eingang zur Umschaltung
0 von XST -J/XSN-J
ESC| | xSU JU-akt * digitaler Eingang zur Umschaltung zwischen
- 0 den Werten der Wochen- und Jahresuhr
T i
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@ Anwendung DCS - Module ADM-73.01

XSU - Modul
Fortsetzung
=t
ESC XSU-Fern-Tag * digitaler Eingang
0 1 = Tag - Sollwert aktiv
Y
ESC| | XSU-Fern-Nacht * digitaler Eingang
0 1 = Nacht - Sollwert aktiv
ESC| | xSyU-XS-akt * aktueller Sollwert
18.0

JU-akt| JU-01| WU-01| XS-akt | XS 1/2

XSN-W
XST-W
XSN-W
XST-W

[ocNoNoNo)
A0 0
O -0

XSN-J
XSN-J
XST-J
XST-J

— — — —
BV e Y}
A~ a0o0o
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Beschreibung DCS - Module BDM-41.02

MF, Monoflop

el
—_

T
wor
ool

Bereich

Parameter Typ |Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
DE DE E_1 |[Digitaler Eingang
t IE/P |E_2 |[Zeit 0 9999 0
DA DA |A_1 |Digitaler Ausgang
/ DA DA | A_2 |Digitaler Ausgang invertiert
t rest A A_3 [Restlaufzeit Einheit sec
Einh P E_3 |Einheit h/min/sec sec
R 0/1 P E 4 |RO0/1 O=nicht retriggerbar

1=retriggerbar

2=eine anliegende 1

im Einschaltmoment

generiert den Impuls
Code L P Code-Ebene Lesen 0 4 3
Code S P Code-Ebene Schreiben 0 4 4

Mit Hilfe eines Mono-Flops laf3t sich ein einmaliger Impuls erzeugen. Die Lange des Impulses wird durch den
Parameter t eingestellt. Die Einheit wird durch die Einheitenliste im Bereich sec/min/h eingestellt, wobei der
voreingestellte Wert sec. ist. Der Parameter t 14t sich im Bereich von 0-9999 dieser Einheit angeben.

Das Mono-Flop wird durch den Digitaleingang DE angestol3en. Ist DE = 1, beginnt der Ablauf des Mono-Flops,
d.h. der digitale Ausgang DA geht solange auf logisch 1, wie durch den Parameter t angegeben ist. Es genlgt ein
kurzer Impuls am Digitaleingang DE, um das Mono-Flop zu starten.

Soll innerhalb der Zeit t das Mono-Flop nochmals um die Zeit t gestartet werden, so kann dies durch den
Parameter R 0/1 vorgegeben (retrigger) werden. Soll dagegen die alte Zeit t ablaufen, so mul® der Parameter R
0/1 auf 0 stehen.

Bei langen Zeiten ist es oft sinnvoll, zu wissen wie lange das Mono-Flop noch arbeitet. Dies laft sich durch den
Ausgang t rest = Restlaufzeit ermitteln. Nach Ablauf der regularen Zeit t geht der digitale Ausgang DA auf
logisch 0.

Dieses Modul kann als Wiederanlaufmodul konfiguriert werden! Siehe dazu RKZW.
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Beschreibung DCS - Module BDM-42.04

MRPI, Dreipunktmodul

Bereich
Parameter Typ |Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
Xi AE E 1 |[Istwert-Eingang
Xs AE/P |E_2 | Sollwert-Eingang -9999 +9999 0
Xsk AE/P | E_3 [ Sollwertkorrektur -9999 +9999 0
Xp AE/P | E_4 | Proportionalband -9999 +9999 1
Xn AE/P [E_5 | Neutralzone -9999 +9999 0
WS DA/P | E_11 | Wirksinn, 0 = Kiihlen, 0 1 1
1 = Heizen
AUF DE/P [ E_13 | Dig. Eingang = 1 — DA-AUF = 1
ZU DE/P |E_12 | Dig. Eingang = 1 — DA-ZU =1
AUF DA |A_1 |Digitaler Ausgang
ZU DA |A_3 |Digitaler Ausgang
/ AUF DA |A 2 |Digitaler Ausgang invertiert
/ZU DA [A_4 |Digitaler Ausgang invertiert
Xw AA [A_6 |Aktuelle Regeldifferenz (WS
unabhangig)
Restl A A_5 |Integer Ausgang Restlaufzeit
Einh P E_6 |Einheit Einheitenliste °C
TP P E_10 | Periodendauer 0 9999 sec 10
Text P E_7 | Text (max. 12 Zeichen)
Code L P Code-Ebene Lesen 0 4 3
Code S P Code-Ebene Schreiben 0 4 4

Das Dreipunkt-Modul taktet zwei Ausgange DA-AUF und DA-ZU in Abhangigkeit von der aktuellen
Regelabweichung Xw. Sie berechnet sich wie folgt:

Wirksinn 1: ( Heizen ) Xw
Wirksinn 0: ( Kihlen) Xw

Xi - (Xs - Xsk )
Xi - (Xs + Xsk )

Far Wirksinn (WS ) = logisch 1 gilt:
-DA-AUF taktet wenn die Regelabweichung Xw < 0 und vom Betrag gro3er als die halbe Neutralzone ist.
-DA-ZU taktet wenn die Regelabweichung Xw > 0 und vom Betrag grof3er als die halbe Neutralzone ist.

Fir Wirksinn ( WS ) = logisch 0 gilt:

-DA-AUF taktet bei Xw > 0, sofern der Betrag von Xw gréRer als die halbe Neutalzone ist.
-DA-ZU taktet bei Xw < 0, sofern der Betrag von Xw groRer als die halbe Neutalzone ist.
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@ Beschreibung DCS - Module BDM-42.04

WS = 1: DA-AUF
WS = 0: DA-ZU

Hinweis:

Die kleinste Impulsdauer betragt 1 Sekunde. Wenn der berechnete Wert kleiner als 1 Sekunde ist, wird bei jedem
Durchlauf diese Zeit aufsummiert, bis 1 Sekunde Impulsdauer erreicht ist. Dann wird ein Puls mit 1 Sekunde

ausgegeben und die Summierung beginnt erneut.
Die einstellbare Periodendauer TP liegt im Bereich von 1 bis 9999 sec.

Wichtig:

Die Neutralzone Xn muss immer kleiner als das Proportionalband Xp sein, da Xn innerhalb von Xp liegt.
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Beschreibung DCS - Module BDM-43.02

MUL, Multiplikation

MUL RE B . 1
FE 1 FAA tAEL1xAEZ)
AE 2
Bereich
Parameter |Typ |Nr. |Beschreibung | Anfang Ende | Einheit | Standard
AE 1 AE E_1 | Analog Eingang 1
AE 2 AE E_2 | Analog Eingang 2
AA AA  |A_1 |Analog Ausgang = AE 1 x AE 2

Zwei analoge Eingange AE 1 und AE 2 werden miteinander multipliziert und das Ergebnis am Ausgang AA
wiedergegeben.
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Beschreibung DCS - Module BDM-44.02

MV, astabiler Multivibrator

Einh Tp: mih
ISk [[ELnk Ti: min

Bereich

Parameter Typ |Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
DE DE E_1 [Freigabeeingang =1

Stufe kippt
W Tp IE/P [E_2 |Periodendauer der Impulsfolge 0 9999 0
W Ti IE/P |E_3 [Impulsdauer 0 9999 0
DA DA |A_1 |Digital Ausgang = 1

fur die Dauer Ti
/ DA DA | A_2 |Digital Dauer Tp - Ti negiert
Einh Tp P E_4 [Einheit der Periodendauer h/min/sec min
Einh Ti P E_5 [Einheit der Impulsdauer h/min/sec min
Code L P Code-Ebene Lesen 0 4 3
Code S P Code-Ebene Schreiben 0 4 4

Dieser astabile Multivibrator (astabile Kippstufe) ist programmierbar in der Periodendauer und in der
Impulsdauer. Diese beiden GréRen kénnen unabhangig voneinander im Bereich sec/min/h gewahlt werden. In
Abhangigkeit eines Freigabeeingangs erzeugt der Multivibrator einen Rechteckimpuls, dessen Zustande an DA
und /DA anstehen.

Dieses Modul kann als Wiederanlaufmodul konfiguriert werden! Siehe dazu RKZW.
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Beschreibung DCS - Module BDM-45.02

NOT, Negationsmodul

Bereich
Parameter Typ |Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
DE 1 DE E_1 |[Digital Eingang 1
DE 2 DE E_2 |[Digital Eingang 2
DE 15 DE |E_15 | Digital Eingang 15
DA 1 DA |A_1 |Digital Ausgang 1
DA 2 DA |A_2 |Digital Ausgang 2
DA 15 DA |A_15 | Digitaler Ausgang 15

Dieses Modul ist ausziehbar bis auf 15 NOT-Funktionen!
Das NOT-Modul negiert den bzw. die logischen Eingange 1-15 zu den logischen Ausgangen DA 1-15. Es ist zu
beachten, dal unbeschaltete logische Eingange den logischen Wert 0 besitzen.
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Beschreibung DCS - Module BDM-46.04

OPT, Optimierungsmodul

OFT EE 1. 1
HL WL AL WL
HLR nE alt
HET: 28 Tag akt
HEMI 15 S5t tz akt
[A1N] Opt. Dauer
Fes: @ ET Startjles
Hamd T Tag Startyi
Hard H Opt. T Konylie T
Opt. Stat., | PR

Bereich
Parameter Typ |Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
Xi Wi AE E_1 | Witterungsfihler
XiR AE | E_2 |Raumfihler
XST AE/P [E_3 | Sollwert nach der Optimierung -50 150 20
XSN AE/P |E_4 | Sollwert fir den Stutzbetrieb -50 150 15
wu DE |E_5 |Eingang Wochenuhr mit
effektiven Heizzeiten
Res DE |E_6 |Optimierung ausgeschaltet
Hand T DE |E_7 |Eingang Hand Tagsollwert
Hand N DE E_8 [Eingang Hand Nachtsollwert
DE E_9 |Eingang ohne Funktion
Xi Wit AA [A_1 |optimierte AuRentemperatur
XS akt AA [A 2 |Aktueller Sollwert incl. OfsXS
Tag akt DA |A_3 |Tagbetrieb aktiv
Stitz akt DA |A_4 | Stitzbetrieb aktiv
Opt.Dauer IA A_5 |[Dauer der Optimierung bis
Erreichen des Sollwerts
RT Start DA |A_6 |Raumtemp. bei Nutzungsbeginn
Tag Start DA |A_7 |Tag Sollwert bei Nutzungsbeginn
Opt. T Kon DA |A 8 |interne Status Information
Opt.Stat. IA A_9 [interne Status Information
Ofs Wi P E_10 | Offset fur Xi Wi’ 0 9999 10
Ofs XS P E_11 | Offset fir XS akt 0 9999 5
Einh P E_12 | Einheit Einheitenliste °C
Text P E_13 | Text (max. 12 Zeichen)
Code L P Code-Ebene Lesen 0 4 3
Code S P Code-Ebene Schreiben 0 4 4

Dieses Modul ist ausziehbar!

Das Optimierungsmodul OPT wird fir den optimierten Heizstart sowohl flr witterungsabhangige
Vorlaufregelungen als auch fur Einzelraumregelungen verwendet.

Beim erstmaligen Start (bzw. bei einer Inbetriebnahme) ist der Optimierungsstart 6 Stunden vor dem
programmierten Nutzungsbeginn. Wahrend dieser Lernphase wird die Steilheit (°C / min) errechnet . Der nachste
Optimierungsstart wird um die Summe aus der Halfte der letzten Zeitdifferenz (Nutzungsbeginn — XST erreicht)
und der vorletzten Zeitdifferenz verschoben.

Die Optimierung dauert so lange, bis der Sollwert XST erreicht ist. Wahrend der Optimierung wird die
AuBentemperatur um Ofs WIM abgesenkt an XiWi' ausgegeben. Der XST wird an XS akt um Ofs XS erhoht
ausgegeben.
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Beschreibung DCS - Module

BDM-46.04

Beim Tagbetrieb wird die AuBentemperatur und der Tagsollwert ungeandert ausgegeben. Der Tagbetrieb geht in
den Nachtbetrieb (Nachtsollwert) Gber, wenn das Nutzungsende erreicht ist. Wahrend des Stitzbetriebs wird die
AuRentemperatur und der Tagsollwert unverandert ausgegeben.
Eine Beschaltung der Eingdnge Hand T und Hand N setzt die Optimierung aulRer Betrieb. Bei Hand Tag wird an
XS akt der Tagsollwert und ein high Signal an Tag aktiv ausgegeben. Bei Hand Nacht wird an XS akt der
Nachtsollwert und ein low Signal an Tag aktiv ausgegeben. Werden beide Eingénge gleichzeitig angesteuert, hat
der Eingang Hand N Vorrang. Der Ausgang Xi Wi wird bei aktivem Hand T oder Hand N unverandert

ausgegeben.

Anwendungsbeispiel

Konfiguration Vorlaufregelung

FAET-2 RE1 .1 OFT EE 1 WIM EE 1. 1
FE: B Llert AL WL AL ML AL WL ns ML
EI-HE: 1 F-EK LR nE oakt AL ML s
Bereich: 1 F-U WETIZAE Tag akt ALR nE oakt
—rash 15 5t Ltz akt WETIZAE H 8-1

FAET-2 RE1 .1 m L Opt.Dauer WEHI LS ~us ML
FE: ®@ Llert [Fe=: B ET__Start] T#H: 1 FE 8-1
EI-HE: Z F-K SHE: 154
Bereich:l 1 F-U

RS RE 1. 1

RS 25 —

RS RE 1. 1

Aol 15 =

Wl RE 1. 1

5:8 LU Bsl

F:H
Konfiguration Einzelraumregelung
KAET-2 RE1 .1
FE: ®@ Lert— —I_IIIF'T EE 1 51 RE 1. 1
EI-HE: 1 F-EK AL WL Hio WLt OAf—
Bereichi 1 F-] F—T&LR HE alt; - DA

—TASTI2H Tag akt =g sl

KAET-2 RE1 .1 m tit= A H 5t Ltz akt —WE I o
FK: @ Llert. g UL Opt.Dauesr Hski H
KI-HE: 2 F-KE Fe=: H ET Start A0 1 B.5
Bereich: 1 F-U s @1

e RE 1. 1
pat= I

e RKE 1. 1
nel 15

Ll EE 1. 1
E=H 5] Ll 8.1
E:o
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Beschreibung DCS - Module BDM-46.04
Konfiguration Vorrang Tag-/ Nachtsollwert
EARET-2 FE1 .1 OFT RE 1
Fk: @ llert AL WL AL WL
EI-HR: 1 F-K ALE A5 akty—
Bereich: 1 F-U #ET:28 Tag aktT—
HSMI 1S 5t tz alt
EARET-2 FE1 .1 LI Opt.. Dauer
Fk: @ Wert E?EEH Ma.ﬂfi Fes: @ ET Start
EI-HR: 2 F-E R:E Hard T Tag Start
Bereich: 1 F-U - Harnd H Opt.. T Kon
Opt..Stat.
#HS EE 1. 1
wir 25
#S EE 1. 1
A5 15
EDOE RE 1. 1
EI-Hr: 1 DOA
< OA
KDOE RE 1. 1
EI-Hr: 2 DA
< OA
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Beschreibung DCS - Module BDM-47.02

OR, Oder Verknupfung

Bereich
Parameter Typ |Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
DE 1 DE E_1 |[Digital Eingang 1
DE 2 DE E_2 |[Digital Eingang 2
DE 12 DE |E_12 |Digital Eingang 12
DA DA |A_1 |Digital Ausgang
/ DA DA | A_2 |Digital Ausgang invertiert

Dieses Modul ist bis zu 12 fach ausziehbar!

Es ermdéglicht , 1 bis 12 logische digitale Eingédnge zu einem logischen Ausgang DA zu verknipfen. Der digitale
Ausgang ist dann logisch 1, wenn mindestens 1 digitaler Eingang logisch 1 ist. Zum digitalen Ausgang DA gehdrt
auch das invertierte digitale Ausgangssignal /DA. Nicht benutzte (nicht ausgezogene) Eingénge besitzen den
logischen Zustand 0.
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Beschreibung DCS - Module BDM-50.02

RAMPE, Rampenmodul

Bereich
Parameter Typ |Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
Xs1 AE/P | E_1 | Startsollwert in x Einheit -9999 9999 0
Xs2 AE/P |E_2 |[Endsollwertin x Einheit -9999 9999 0
TR IE/P [E_3 |Rampendauer in z Einheit 0 500 sec 0
0 500 min
0 500 h
Start DE E_4 | Start der Rampenfunktion durch
Impuls
SetXs1 DE |E_5 |Reset Rampe, setzen auf Xs1
SetXs2 DE |E_6 |Rampe fertig, setzen auf Xs2
AA AA | A_1 | Rampenausgang
AA Xs1 AA |[A_2 |durchgeschleifter Ausgang Xs1
AA Xs2 AA |[A_3 |durchgeschleifter Ausgang Xs2
IATR 1A A_4 | durchgeschleifter Ausgang TR
RDY DA |A_5 |Rampe ist abgelaufen
AKT DA |A_6 |Rampenfunktion aktiv
/AKT DA | A_7 |Rampenfunktion aktiv negiert
x Einh P E_7 | Einheit fur Xs1 und Xs2 Einheitenliste °C
z Einh P E_8 |[Zeit - Einheit sec, min, h sec
Text P E 9 |Text (max. 12 Zeichen)
Code L P Code-Ebene Lesen 0 4 3
Code S P Code-Ebene Schreiben 0 4 4

Der Rampenausgang AA liefert ein stetiges Rampensignal zwischen Start- und Endwert.
Die Zeit bis das Rampenende erreicht wird, ist Gber die Rampendauer TR parametrierbar.
Die Schrittweite ist von der Einheit abhangig: sec = Laufzeit in sec

min 60 Schritte je min

h 60 Schritte je h

Die Rampe lauft von Xs1 nach Xs2. Bei Xs2 < Xs1 |auft die Rampe mit negativer Steigung.

Xs1 40 Xs2

Xs2 20 XS1
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RED, Enthalpie - Auswahimodul

=rH AL khAL:>hAbL

il AbL saHAL
*aHAbL

Bereich
Parameter Typ |Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
Xi Wi AE E_1 [AuBenlufttemperatur -20 50 °C
%rH AL AE E_2 |rel. Feuchte der Auf3enluft 0 100 Y%rH
Xi Abl AE E_3 [ Ablufttemperatur -20 50 °C
%rH Abl AE E_4 |rel. Feuchte der Abluft 0 100 Y%rH
YH AE E_5 [Heizen - Anforderung
YK AE E_6 | Kuhlen - Anforderung
Y AA |A_1 |Ausgangsanforderung (YH oder
YK incl. Min. - Begrenzung)
hAL>hAbL |DA |A_2 |1 falls hAL > hAbL
Y%aHAL AA | A_3 [absolute Feuchte der Auf3enluft g H,O/kg tr L
Y%aHAbL AA | A_4 |absolute Feuchte der Abluft g H,O/kg tr L
hAL AA [A_5 |spez. Entalphie der Aufienluft kJ/kg
hAbL AA |[A_6 |spez. Entalphie der Abluft kd/kg
Min AL P E_7 [MindestaulRenluftanteil 0 9999 30
XD P E_8 | Schalthysterese fur Entalphie- 0 9999 5
auswahl
Einh P E_9 |Einheit Einheitenliste °C
Text P E_10 | Text (max. 12 Zeichen)
Code L P Code-Ebene Lesen 0 4 3
Code S P Code-Ebene Schreiben 0 4 4

Auswahlmodul zur Klappenregelung der Kihl.- oder Heizensequenz in Abhangigkeit der Entalphiedifferenz
zwischen der AuBBenluft und der Abluft mit einer Minimalbegrenzung. Das Modul ist nur fir feuchte Luft (nicht far
Wasserdampf) in einem Temperaturbereich von -20°C .. +50°C funktionsfahig.

Solange die Entalphie der Aufienluft kleiner als die der Abluft ist, wird die Anforderung Heizen durchgeschaltet,
d.h. die Anforderung Kiihlen wird durchgeschaltet, wenn die Entalphie der AuRenluft die der Abluft (ibersteigt.
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Beschreibung DCS - Module BDM-92.00

REFI Refrigeration (Kaltemittel) Modul

REFI RK 1. 1
Miederdruck ———-——
Tenp. T=Fip2
Dr-uch: p=fiTa
rel.Sauggaszust and
Ueberhitzung
Hochdruclk: ————-———

Tenp. T=fip>
Or-uiclke p=fiTa
Unterkushiung

Bereich
Parameter [Typ |Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
Temp. AE E_1 [Niederdruck: Temperatur -60 +60 °C
Druck AE E_2 | Niederdruck: Druck 0 40 bar
Temp. AE E_3 |Hochdruck: Temperatur -60 +60 °C
Druck AE E_4 |[Hochdruck: Druck 0 40 bar
Kaltemittel P Auswahl des Kaltemittels R22 R507
T=f(p) AA [A_1 | Niederdruck: °C
Berechnete Temp. aus Druck
p=f(T) AA [A_2 | Niederdruck: bar
Berechneter Druck aus Temp.
rel. Saug- AA [A_3 |Sauggaszustand nach 0 100 %
gaszustand patentiertem Verfahren
Uberhitzung [AA |A_4 [Niederdruck: Uberhitzung K
T=f(p) AA [A 5 |Hochdruck: °C
Berechnete Temp. aus Druck
p=f(T) AA [A_7 |Hochdruck: bar
Berechneter Druck aus Temp.
Unter-
kihlung AA | A_7 |Hochdruck: Unterkihlung K

Kaltetechnisches Modul zur Berechnung der Kaltemittel-Gasgleichungen fiir die Nieder- und Hochdruckseite des
Kaltekreislaufs.

Zur Verwendung ist fur jede Seite ein Temperatur- und ein Druckfiihler notwendig.

Dieses Modul berechnet aus den Messwerten die zugehdrigen Druck- bzw. Temperaturwerte der Kaltemittel-
Tabelle. Zusatzlich wird fiir die Niederdruckseite der rel. Sauggaszustand nach patentiertem Verfahren und die
Uberhitzung berechnet. Auf der Hochdruckseite wird die Unterkiihlung ermittelt.

Der rel. Sauggaszustand ist ein Maf, in dem sich die Qualitdt des Kaltekreislaufs widerspiegelt. Man kann
Kaltemittelverlust oder andere leistungsschwachende Stérungen friihzeitig erkennen.
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Beschreibung DCS - Module BDM-53.06

RKZW, Zuweisungsmodul fir Regelkreis

Fezl B 1. 1 EBus—Adr
R N (155 te

DCS-logo R.., DCS-compact RC Bereich
Parameter Typ [Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
Bus-Adr P E_1 |Gerateadresse flir DCS-Bus 0 255 0
Baudrate P E_2 |DCS-, J-Bus- 9600/19200/38400 Baud 9600
Ubertragungsgeschwindigkeit
Freigabe P E_3 |Bus-System Einstellungen 0 35535 0
Anlagentext |P E_4 |Text (max. 12 Zeichen)
Code 1 P E_7 0000 9999 0000
Code 2 P E_8 0000 9999 0000
Code 3 P E_9 0000 9999 0000
Code 4 P E_10 0000 9999 0000
DCS-Status |P E_11 | 0 = Wiederanlauf 0 9999 0
1 = Neustart
Bus-Status | P E_12 [ CAN-Bus Geschwindigkeit 10/20/50/100/ kBaud 125
125

Dieses Modul muss unbedingt vorhanden sein!

Das Modul RKZW hat vielféltige Aufgaben.

Werden mehrere Regler mittels DCS-Bus miteinander verbunden, so steht im ersten Parameter die frei gewahlte
Gerateadresse flr den DCS-Bus. Es kénnen max. 31 DCS-Systeme verwendet werden.

Der Parameter Baudrate gibt die Ubertragungsgeschwindigkeit auf dem DCS-Bus an. Empfohlene Einstellung:
9600 Baud.

Mit dem Freigabe-Parameter werden je nach verwendetem Bussystem verschiedene Einstellungen
vorgenommen.

Bei Verwendung des DCS-Busses bewirkt eine O die Kompatibilitdt zum DCS-Bus der DCS-mini, eine 1
ermoglicht den Bus-Durchgriff auf das Menu eines weiteren Reglers.

Bei Verwendung des J-Busses dient der Parameter zur Einstellung des Datenformats. Zur Ermittlung der
notwendigen Konfigurationsparameter dient das INEL Tool DCSlogoRJC.htm.

Der Klartext, der zur Visualisierung und Kennzeichnung eines Projektes dient, wird auf dem Display angezeigt.
Die Codeebenen 1-4 dienen der Zugangskontrolle.

Der Parameter DCS-Status legt nach Aus-, Einschalten den Status der DCS und die aktive Sprache fest.

0 = Wiederanlauf (Modulvariablen in Wiederanlaufmodulen werden erhalten)

1 = Neustart (INBETRIEBNAHME, Modulvariablen werden zuriickgesetzt)
Beispiel DCS Status Wert

0 = Deutsch (Default)

10001 = Englisch mit Neustart

20000 = Franzosisch mit Wiederanlauf
Ein Reset Giber das Menii macht unabhangig von diesen Einstellungen einen Neustart.
Mit dem letzten Parameter wird der Bus-Status festgelegt:

0 = Interpreter wartet bis Bus bereit

1 = Interpreter lauft sofort los
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Beschreibung DCS - Module BDM-53.06

DCS-logo RJC - Konfiguration mit logiCAD

R Zur Ermittlung der J-Bus Einstellungen fiir den
ﬁ?::; Freigabe Parameter gehen Sie bitte wie folgt vor:
O 38400

T out Dvpencingfrom master. 1. Parametrieroberfliche DCSlogoRJC.htm mit
[oone " Sse by i einem Internetbrowser &ffnen.

lne-Parameter SDatatits o 2. J-Bus Parameter gemalf lhrer J-Bus
b el Dokumentation eintragen.

i ® - 3. Baudrate und Freigabe Werte in die RKZW
0ot Parametrierung Ubernehmen.

Memory Organisation

@ MSB first LSB last
O LS8 first MSE last

Address field length
@ 168t
O 28
Word length
@ 15 Bit
© 328it
Analog Data Format
@ signed integer
O |EEE foat
Analog Precision
Number of decimal places.
The value-range is depending from the size of
decimal placas.
0= -32000 to +32000
1 = -3200 1o +3200
2= 320 to +320
1 =] Zepply | ARk
legiCAD RKZW-Modul Parameter
Baudrate Freigabe
fpeoo Em
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Beschreibung DCS - Module BDM-54.04

RM1, Grundregler

Bereich

Parameter Typ |Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
Xs AE E_1 | Sollwert-Eingang
Xi AE E 2 |[Istwert-Eingang
W1 AE |E_3 [Schiebe-Eingang 1 0
W2 AE E_4 | Schiebe-Eingang 2 0
W3 AE |E_5 [Schiebe-Eingang 3 0
ID res DE/P | E_10 | Integr. + Diff. aus/ein 0/1 0
XS akt AA [A_1 |aktueller Sollwert
XW akt AA |A_2 |Regelabweichung
Ya AA |A_3 |[Stellgrofie -100 +100
I-Fenst DA |A 4 |ImI-Fenster=0

aullerhalb =1
P-Fenst DA |A 5 |ImP-Fenster=0

aullerhalb =1
AA XS AA |A_6 |akt. Sollwert (mit Schiebungen)
Text P E_7 | Text (max. 12 Zeichen)
Einh P E_6 |Einheit Einheitenliste °C
P-Fakt P E_11 | P-Faktor 0 10 1
Tv P E_12 | Vorhaltezeit 0 9999 sec 0
Tn P E_13 | Nachstellzeit 0 9999 sec 0,1
I-Fenst P E_14 | Integrations-Fenster 0 9999 90
P-Fenst P E_15 | Proportions-Fenster 0 9999 0
Code L P Code-Ebene Lesen 0 4 3
Code S P Code-Ebene Schreiben 0 4 4

Der RM1 ist ein parametrierbarer PID-Grundregler ohne Ausgangsstufen.

Uber die Schiebeeingdnge W1, W2 und W3 kénnen unabhangig voneinander der Sollwert XS in beide
Richtungen geschoben werden. Er steht als Ausgang XS akt zur Verfligung, ebenso die Regelabweichung

XW akt (Xi-Xs).

Ya ist das Reglerausgangssignal zur Ansteuerung der Stufen S8 und S1.

Der Eingang/Parameter ID res bestimmt das Regelverhalten des RM1.

Steht ID res auf 0, arbeitet der RM1 als P-Regler. Die Vorhaltezeit Tv und die Nachstellzeit Tn sind dann
wirkungslos.

Steht ID res auf 1, wird mit der Vorhaltezeit Tv (0-9999 sec) der D-Anteil und mit der Nachstellzeit Tn (0-9999
sec) der I-Anteil bestimmt.

Liegt XW im P-Fenster, bleibt der Ausgang Ya konstant. Im |-Fenster 1auft der I-Anteil. AuRerhalb des I-Fensters
wird der Regler begrenzt.

Zur Beachtung:

Wird der RM1 im PID Modus (ID res = 1) mit Tn = 0 betrieben, verhalt sich der Ausgang Ya durch eine interne
Mindestnachstellzeit nicht wie beim P-Regler. Um ein P-Regelverhalten zu erhalten, mufd der Eingang ID res auf
0 gesetzt werden.
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Beschreibung DCS - Module BDM-54.04

Funktionsdiagramm RM1

P- und I-Fenster in XW/ya Darstellung A
ya
+ I-Fenster
- P-Fenster, |
‘ |+ P-Fenster W
XW|=
XW negativ (XI5 X9) XW Positiv
- I-Fenster
P-Fenster: |XW | > P-Fenster = > DA P-Fenster = 1

Wert wird im P-Fenster angehalten. Nur bei PID-Regler wirksam (IDres = 1).

I-Fenster: |Ya | > |-Fenster = > DA |-Fenster = 1
Ya wird auf I-Fenster begrenzt.

Funktionsdiagramm RM1

P-Fenster in Zeitdarstellung

A
Xl

+ P-Fenster

XS = XI
(XW = 0)

- P-Fenster|

ya

Hier wirkt das P-Fenster,
d.h. es erfolgt keine Ausregelung.
(= Totzone, Ansprechempfindlichkeit)

Ausregelung 1auft.
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Beschreibung DCS - Module

BDM-54.04

Einstellhilfe fiir den RM1

Eingang oder Parameter ID res auf 0 = P Regler.

P-Faktor nun soweit erhdhen, bis die Regelung zu schwingen beginnt.
Den Parameter P-Faktor dann um 50% verkleinern.

Eingang oder Parameter ID res auf 1 = Pl Regler.

Nachstellzeit Tn von ca. 1800 sec soweit verkleinern, bis die Regelung wieder zu schwingen beginnt.

Nachstellzeit Tn um 20% erhohen.

Bei schwierigen Regelstrecken (z.B. Totzeit zu grof3) wird die Anlage von Hand durchgemessen:

Ventil wird von Hand ganz gedffnet.

Messen wie lange es dauert, bis die maximal mogliche Temperatur erreicht wird.

Diese Zeit wird dann im Parameter Nachstellzeit Tn eingetragen.

Hofmann & Heim GmbH, 73119 Zell u. A.
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Beschreibung DCS - Module BDM-55.02

RS-FF, RS Flip Flop

Bereich
Parameter Typ |Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
R DE E_2 [Ruicksetz-Eingang
S DE |E_1 |Setz-Eingang
DA DA |A_1 |Digital-Ausgang
/ DA DA |A_2 |Digital-Ausgang invertiert
Code L P Code-Ebene Lesen 0 4 3
Code S P Code-Ebene Schreiben 0 4 4

Ein Flipflop ist eine bistabile Kippschaltung und dient zum Speichern von digitalen Signalen. Es besitzt 2
Eingénge, die mit S (Setz-Eingang) und R (Ricksetz-Eingang) bezeichnet sind und 2 Ausgange DA und DA
quer, deren logische Zustédnde komplementar sind. Ein positiver Impuls am S-Eingang versetzt den DA-Ausgang
in den Zustand high. Ein positiver Impuls am R-Eingang versetzt den DA-Ausgang in den Zustand low. Zu
beachten ist, dall beide Zustande R und S nicht gleichzeitig den logischen Pegel 1 einnehmen dirfen. Das RS-
Flip-Flop wurde nach DIN 40700 Teil 14 implementiert.

Dieses Modul kann als Wiederanlaufmodul konfiguriert werden! Siehe dazu RKZW.

Hofmann & Heim GmbH, 73119 Zell u. A. 07/98



Beschreibung DCS - Module BDM-56.03

S1, schaltende Stufe

Bereich

Parameter |[Typ |Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
XY AE E_1 |Analog-Eingang

(Ya, Xi, etc.)
XS AE/P | E_3 [ Sollwert-Eingang -9999 +9999 0
Xsk AE/P |E_4 | Sollwert-Korrektur -9999 +9999 0
XD AE/P [E_5 | Schalthysterese 0 250 0,5
WS DE/P |E_6 |1 : einschalten bei fallendem Xi

(Heizen, Befeuchten) 0 1 1

0 : einschalten bei steigendem

Xi (Kuhlen, Entfeuchten)
DA DA |A_1 |Digital-Ausgang
/ DA DA |A_2 |Digital-Ausgang invertiert
Xw AA | A_7 [Regelabweichung
AA XS AA | A_3 [durchgeschleifter Ausgang XS
AA Xsk AA | A_4 [durchgeschleifter Ausgang Xsk
AA XD AA |A_5 [durchgeschleifter Ausgang XD
DA WS DA |A 6 |durchgeschleifter Ausgang WS
Einh P E_2 |Einheit Einheitenliste °C
Text P E_10 | Text (max. 12 Zeichen)
Code L P Code-Ebene Lesen 0 4 3
Code S P Code-Ebene Schreiben 0 4 4

Das Modul S1 ist eine schaltende Ausgangsstufe und kann in Verbindung mit RM 1 oder als unabhangig
schaltender P-Regler eingesetzt werden.
Xs wird nur konfiguriert, wenn das Modul unabhangig eingesetzt wird.

WS 1 DA WS 0

XW - +XW
XD 0 XD
Xsk

A
\
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Beschreibung DCS - Module BDM-57.03

S8, stetige Stufe

Bereich
Parameter |[Typ |Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
XY AE E_1 |Analog-Eingang
(Ya, Xi, etc.)
Xs AE/P |E_2 | Sollwert-Eingang -9999 +9999 0
Xsk AE/P |E_3 | Sollwert-Korrektur
Parameter konfigurierbar -250,0 +250,0 0
Xp AE/P |E_4 | Proportionalband 1
Parameter konfigurierbar 0 250 1
WS DE/P |E_5 |1:Y steigt bei fallendem Xi
(Heizen, Befeuchten) 0 1 1
0:Y steigt bei steigendem Xi
(Kdhlen, Entfeuchten)
Y AA | A_1 |[stetiger Ausgang 0 100 % 0
AA Xs AA |A_4 |durchgeschleifter Ausgang Xs
XW AA |A_2 |Regelabweichung
AA Xsk AA | A_8 [durchgeschleifter Ausgang Xsk
AA Xp AA | A_5 [durchgeschleifter Ausgang Xp
DA WS DA |A 6 |durchgeschleifter Ausgang WS
Y 0/1 DA |A 3 |stetig Stufe akt. =1
Einh P E_7 |Einheit Einheitenliste °C
Text P E_10 | Text (max. 12 Zeichen)
WR P E_6 |Y-Invertierung 0:Y =,
1.Y =-Y 0 1 0
(Y>0:YO0/1=1,
Y=0:Y 0/1=0)
Code L P Code-Ebene Lesen 0 4 3
Code S P Code-Ebene Schreiben 0 4 4
Dieses Modul hat mehrere Funktionen:
1. Stetige Stufe zu Ausgang Ya vom RM 1
2. Xw / Xsvl vom Wim
3. Unabhéangiger P-Regler
4. Schieberegler
WS1  Y100% WSO XS wird nur konfiguriert und parametriert, wenn das Modul

unabhangig eingesetzt wird.

+XW

XP 0 XP
Xsk
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Beschreibung DCS - Module BDM-58.02

SEHA, Selbsthaltemodul

Bereich
Parameter Typ |Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
S DE |E_1 |Setzeingang
R DE E_2 [Ruicksetzeingang
/R DE |E_3 |Ruicksetzeingang invertiert
DA DA |A_1 |Digital Ausgang
/ DA DA | A_2 |Digital Ausgang invertiert

Uber einen Impuls am digitalen Setzeingang S wird der digitale Ausgang gesetzt. Das Zurlicksetzen dieses
Moduls geschieht Uber den digitalen Rucksetzeingang R. Zu dem Signal gibt es auch den Digital-
Ricksetzeingang invertiert.

Wenn Setzeingang und Ricksetzeingang logisch 1 sind, so ist auch DA =1.

Dieses Modul kann als Wiederanlaufmodul konfiguriert werden! Siehe dazu RKZW.
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Beschreibung DCS - Module BDM-59.02

SKA, Skalierungsmodul

Bereich

Parameter Typ |Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
AE AE E_1 |[Eingang
OGE AE/P |E_2 | Oberer Eingangs-Grenzwert -9999 +9999 9999
UGE AE/P [E_3 | Unterer Eingangs-Grenzwert -9999 +9999 0
OGA AE/P |E_4 | Oberer Ausgangs-Grenzwert -9999 +9999 9999
UGA AE/P |E_5 | Unterer Ausgangs-Grenzwert -9999 +9999 0
AA AA | A_1 [Ausgang neu skalierter Wert
AA OGA AA |A_2 |durchgeschleifter Ausgang OGA
AA UGA AA |A_3 [durchgeschleifter Ausgang UGA
Einh P E_6 [Einheit dem Ausgang zuge- Einheitenliste °C

ordnet
Code L P Code-Ebene Lesen 0 4 3
Code S P Code-Ebene Schreiben 0 4 4

Das Modul dient zur Anpassung und Umwandlung von Einheitenbereichen.
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Beschreibung DCS - Module BDM-75.01

SS2x6H, Stufen Schalter 2x6fach Hauptmodul

S52xEH FE 1. 1
aett OA Stoer
OE Stoer <0OA Stoer
St Anz: 1 St.oakt 1
CE ein: 1 St.oakt 2
OE auto: 1
L omini 5]
twe 11 5]
Luye 21 5]
Bereich
Parameter | Typ Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
XY AE E_1 |yEingang 0...100% %
DE Stor DE E_2 |Externer Storeingang
St Anz IE/P E_3 | Anzahl der benutzten Stufen 0 12 1
DE ein DE/P |E_4 |Freigabe der Ausgange 0 1 0
DE auto DE/P |E_5 |1 = Stufenreihenfolge 0 1 0
automatisch
0 = Stufenreihenfolge 1...St Anz
t min WE/P [E_6 |Minimale Stufenlaufzeit 0 999 s/min/h 0
tve 1 WE/P |E_7 | Startverzégerung bei wieder- 0 999 s/min/h 0
holter Anforderung der gleichen
Stufe
tve 2 WE/P |E_8 | Startverzégerung von Folge- 0 999 s/min/h 0
stufen
DA Stor DA A_1 |Sammelstérausgang
/DA Stor DA A_2 |Sammelstérausgang negiert
St. akt 1 1A A_3 |[Anzahl der angeforderten
Stufen
St. akt 2 1A A_4 | Anzahl der angeforderten
Stufen
Text P E_10 | Text (max. 12 Zeichen)
Einh P E_9 |Einheit s/min/h s

Das Stufen-Schalt-Hauptmodul SS2x6H setzt einen Reglerausgang 0...100% in eine parametierbare Anzahl von
Anforderungen fur digitale Ausgange um. Mit dem digitalen Freigabeeingang ,DE ein“ wird das Modul
freigegeben und gibt an den Ausgangen , St akt 1“ und ,St akt 2“ die berechnete Anzahl der angeforderten Stufen
aus.

Wenn der Freigabeeingang ,DE ein® nicht aktiv ist oder der Stéreingang ,DE Stor“ aktiv ist, werden alle
Anforderungen abgeschaltet. Der Eingang ,DE auto® steuert die Stufenreihenfolge. Ist der Wert 0, so werden die
Stufen von 1 bis ,St Anz“ und bei dem Wert 1 der Schalthaufigkeit gemafl angefordert. Der Wert von ,St Anz"
darf bei Verwendung von nur einem SS6F Folgemodul max. sechs sein. Bei Einstellungen grof3er sechs wird ,St
Anz* auf sechs begrenzt und der Sammel-Stérausgang ,DA Stor wird gesetzt.

Eine Veranderung von ,St Anz“ im laufenden Betrieb (z.B. tGber OnlineTest) oder die Umschaltung von HIGH auf
LOW an ,DE auto® fiihrt voriibergehend zur Abschaltung aller Stufen.

Der Eingang ,t min“ gibt eine Mindestlaufzeit fur die Stufen vor. Der Eingang ,tve 1% spezifiziert eine
Einschaltverzégerung fir eine Stufe, die wiederholt angefordert wird. Der Eingang ,tve 2 definiert eine
Einschaltverzbgerung fur Stufen, die in Folge angefordert werden. Die Zeitverzdgerungen sind bis max. einer
Stunde wirksam. Einstellungen gréer einer Stunde werden im Modul begrenzt.

Bitte beachten Sie, dal die Funktion nur in Verbindung mit den Stufen-Ausgangs-Modul SS6F gegeben ist.
Siehe Anwendungsbeispiel.
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Beschreibung DCS - Module

BDM-75.01

Anwendungsbeispiel
Konfiguration
1008 - JISSZX6H RK 1. 1 sTIM RK 1. 1| Storanzeige auf
e DY DA Stoer DE pay dem Display
IDE Stoer /DA Stoer /DE /DA
ISt Anz: 1 St.akt 1
| PE ein: 1 St.akt 2 KDA RK 1. 1| Ansteuerung einer
IDE éuto: 1 DE DA Alarmmeldung
t min: 0 KI-NR: 8 z.B. Hupe o. Lampe
Itve 1: 0
Ltve 2: 0
Kompressor - Ansteuerung
L SS6F RK 1. KDA RK 1. 1
St akt l__—— DE DA
XD 1: 1.0DA 1 KI-NR: KDA RK 1.
XD 2: 1.0DA 2 DE DA
XD 3: 1.0DA 3 S TR LR 2
XD 4: 1.0DA 4
DE DA
XD 5: 1.0DA 5 KI-NR: P —
XD 6: 1.0DA 6 DE DA
KA RK 1. 1] eoiRi—d
DE DA
KI-NR: KDA RK 1.
DE DA
KI-NR: 6
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Beschreibung DCS - Module BDM-76.00

SS6F, Stufen Schalter 6fach Folgemodul

S2eF RE 1.

ot akt

0 1: 1.60A 1

®0 2: 1.80A 2

#0 2 1.80A 3

#0 4:  1.60A 4

#0 S:  1.80A 5

®0 6! 1.80A &

CE =1

oE o LE 52

oE &5 DE 54

OE_ %6
Bereich
Parameter |Typ |Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
St akt IE E_1 [Anzahl der angeforderten
Stufen

XD 1 AE/P | E_2 | Schalthysterese von Stufe 1 0 100 % 1
DE 1 DE E_8 | Stéreingang Stufe 1
XD 2 E_3 | Schalthysterese von Stufe 2 0 100 % 1
DE 2 E_9 |Stéreingang Stufe 2
XD 3 E_4 | Schalthysterese von Stufe 3 0 100 % 1
DE 3 E_10 | Stoéreingang Stufe 3
XD 4 E_5 | Schalthysterese von Stufe 4 0 100 % 1
DE 4 E_11 | Stoéreingang Stufe 4
XD 5 E_6 | Schalthysterese von Stufe 5 0 100 % 1
DE 5 E_12 | Stéreingang Stufe 5
XD 6 E_7 | Schalthysterese von Stufe 6 0 100 % 1
DE 6 E_13 | Stéreingang Stufe 6
DA 1 DA |A_1 |Ausgang Stufe 1
/DA 1 A_2 | Ausgang Stufe 1 negiert
DA 2 A_3 |[Ausgang Stufe 2
/DA 2 A_4 | Ausgang Stufe 2 negiert
DA 3 A 5 |[Ausgang Stufe 3
/DA 3 A_6 |[Ausgang Stufe 3 negiert
DA 4 A_7 |Ausgang Stufe 4
/DA 4 A_8 |[Ausgang Stufe 4 negiert
DA S5 A 9 [Ausgang Stufe 5
/DA 5 A_10 | Ausgang Stufe 5 negiert
DA 6 A_11 | Ausgang Stufe 6
/DA 6 A_12 | Ausgang Stufe 6 negiert

Das Stufen-Schalt-Folgemodul SS6F wertet die Ergebnisse vom Stufen-Schalt-Hauptmodul SS2x6H aus und
setzt die digitalen Ausgange gemaf den Anforderungen. Dabei muf} der Eingang ,St akt* mit dem Ausgang ,St
akt 1 oder ,St.akt 2“ am SS2x6H-Modul verbunden sein. Das Folgemodul kann 6 digitale Ausgange (Stufen)
bedienen. Dabei kann fir jede Schaltstufe eine Schalthysterese vorgegeben werden. Ein Stéreingang uberwacht
die korrekte Funktion der Stufen und wird bei Ausfall versuchen eine Stufe ohne Stérung als Ersatz anzusteuern.
Zusatzlich wird der Stérausgang ,DA Stoer am Stufen-Schalt-Hauptmodul SS2x6H gesetzt.
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Beschreibung DCS - Module BDM-76.00

Anwendungsbeispiel
Konfiguration
1008 aus Kool JISSZXGH RK 1. 1 sTIM RK 1. 1| Stéranzeige auf
e X/Y DA Stoer DE paj dem Display
IDE Stoer /DA Stoer /DE /DA
ISt Anz: 1 St.akt 1
|DE ein: 1 St.akt 2 KDA RK 1. 1 Ansteuerung einer
| PE auto: 1 DE pal  Alarmmeldung
It min: 0 KI-NR: 8 z.B. Hupe o. Lampe
ItVe 1: 0
Ltve 2: 0
Kompressor - Ansteuerung
E_ SS6F RK 1. 1 KDA RK 1. 1
St akt ﬁ DE DA
XD 1: 1.0DA 1 KI-NR: 1 KDA RK 1. 1
XD 2: 1.0DA 2 DE DA
XD 3: 1.0DA 3 LKDA RK 1. 1 KI-NR: 2
XD 4: 1.0DA 4
XD 5: 1.0DA 5 DE Da
%D 6. 1. 0DA € KI-NR: 3 KDA RK 1. 1
DE DA
XD RK 1. 1| MEiRif
DE DA
KI-NR: 5 KDA RK 1. 1
DE DA
KI-NR: 6
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Beschreibung DCS - Module BDM-78.00
SS6FY, Stufen Schalter 6fach Folgemodul
(mit analogen Ausgangen)
SSEFY RE 1. 1
oSt akt
MO 1: 1 DACYL;
W0 22 1 DASYED
{0 3: 1 DA-YS
WO 41 1 DAY
=0 5: 1 DACYS
WO &1 1 DASYE;
-LE 1
DE 53 e g
- LE 56
Bereich
Parameter Typ |Nr Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
St akt IE E_1 [Anzahl der angeforderten
Stufen
XD 1 AE/P | E_2 | Schalthysterese von Stufe 1 0 100 % 1
DE 1 DE |E_8 |Storeingang Stufe 1
XD 2 E_3 | Schalthysterese von Stufe 2 0 100 % 1
DE 2 E_9 |Stéreingang Stufe 2
XD 3 E_4 | Schalthysterese von Stufe 3 0 100 % 1
DE 3 E_10 | Stéreingang Stufe 3
XD 4 E_5 | Schalthysterese von Stufe 4 0 100 % 1
DE 4 E_11 | Stéreingang Stufe 4
XD 5 E_6 | Schalthysterese von Stufe 5 0 100 % 1
DE 5 E_12 | Stoéreingang Stufe 5
XD 6 E_7 | Schalthysterese von Stufe 6 0 100 % 1
DE 6 E_13 | Stoéreingang Stufe 6
DA/Y 1 DA |A_1 |Ausgang Stufe 1 digital
AA |[A 2 |Ausgang Stufe 1Y
DA/Y 2 A_3 |Ausgang Stufe 2 digital
A_4 |Ausgang Stufe 2 Y
DAJY 3 A_5 |Ausgang Stufe 3 digital
A_6 [Ausgang Stufe 3Y
DAJY 4 A_7 | Ausgang Stufe 4 digital
A_8 |Ausgang Stufe 4'Y
DAY 5 A_9 | Ausgang Stufe 5 digital
A_10 [ Ausgang Stufe 5 Y
DA/Y 6 A_11 | Ausgang Stufe 6 digital
A_12 [ Ausgang Stufe 6 Y

Das Stufen-Schalt-Folgemodul SS6FY wertet die Ergebnisse vom Stufen-Schalt-Hauptmodul SS2x6H aus und
setzt die Ausgange gemal den Anforderungen. Der Eingang ,St akt* muss mit dem Ausgang ,St akt 1 oder
Lot.akt 2“ am SS2x6H-Modul verbunden sein. Das Folgemodul kann 6 Ausgange (Stufen) bedienen. Fir jede
Schaltstufe ist eine Schalthysterese vorgegeben. Ein Stéreingang Uberwacht die korrekte Funktion der Stufen
und wird bei Ausfall versuchen eine Stufe ohne Stérung als Ersatz anzusteuern. Zusatzlich wird der Stérausgang
,DA Stoer* am Stufen-Schalt-Hauptmodul SS2x6H gesetzt.
Die analogen Ausgénge geben ein Y Signal aus. Es entspricht der Regelabweichung der zugehdrigen Stufe
innerhalb von XD. Eine Anwendung ist die automatische Umschaltung von mehrstufigen Kaltemaschinen
(siehe Konfigurationsbeispiel).

Y,

DA Y DA

Stufe 1

Stufe2

XW

Hofmann & Heim GmbH, 73119 Zell u. A.

12/99




Beschreibung DCS - Module

BDM-78.00

Anwendungsbeispiel

Konfiguration

B-1A8%_aus_Regl.

Display Stiranzeige

SSZweH RE L. 1 STIM RE 1. 1
Mo DA Stost DE DA
DE Stoer 0OA Stoer <0E <0A Kompressor 1
St Akz: 2 St.akt 1 2
. KDA RE 1. 1
DE ein: 1 St.akt 2
DE auto: 1 DE DA
oo g 51 RE 1. 1 KI-pR: 1
: OA + 2. Shufe
tuwe 1: 5] - DA
tye 2t g KDR RE 1. 1
sy H
M : 2@ DE DA
Eﬂ SSEFY RE L. 1 : KI-HR: =
Hele: @
St alt MO: 5 K z
¥O 1: 48 DA-Y1H— i SMPTEEE0r
¥p 2: 6 DAcv2lE— : KDRA RE 1. 1
w0 3 @ DA-YE DOE DA
¥D 4: @ DAY 51 RE 1. 1 KI-HR: I
¥0 S: @  DA-YS oA
WD E: B DACYE ~ DR 2. Stufe
KDR RE 1. 1
sy H
oE oA
M : 3@ CI-tR: 4
Hele: @ :
MO0 5
us ;o1
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Beschreibung DCS - Module BDM-60.03

STIM, Stor-Tasten-Modul

STIM RE 1.

~0E

Bereich
Parameter |[Typ |Nr. Beschreibungung Anfang Ende Einheit Standard
DE DE |E_1 |Storeingang
/DE DE |E_2 |negierter Storeingang
DA DA |A_1 |Ausgang STIM
/DA DA |A 2 |negierter Ausgang STIM
KNr. P E_3 | Tastatur Nummer 0 255 0
Text P E_4 | Stdrtext (max. 12 Zeichen)
Code L P Code-Ebene Lesen 0 4 3
Code S P Code-Ebene Schreiben 0 4 4

Liegt am Stdreingang DE ein high, oder am negierten Stéreingang /DE ein low an, wird der Text (=Stortext) im
Display angezeigt.

Wichtig! Es darf nur einer von beiden Eingangen konfiguriert werden.

Bei nicht mehr anliegender Stérung wird mit der parametrierbaren KNr. 0 .. 9 quittiert. Es kdnnen mehrere mit
gleicher KNr. konfigurierte Stormeldungen auf einmal quittiert werden.

Der Parameter KNr. hat fiir die DCS mini, die DCS-logo und die DCS-compact RC keine Bedeutung. Hier werden
alle Stortexte mittels der ENT Taste auf einmal quittiert.

Liegen mehrere Stérmeldungen an, kdnnen diese mittels der Pfeil rechts > und Pfeil links < Taste abgerufen
werden.

Selbstléschende Meldung:
Wenn in Parameter KNr 255 eingetragen wird, entfallt eine Quittierung. Die Meldung erlischt nach Wegfall der
Stoérung automatisch.
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Beschreibung DCS - Module BDM-62.02

SUDI, Summe / Differenz

SUDI RE 1. 1
AE 1 AR <AE1+AEZ>

AE 2 HAA CAE1-AEZ2

Bereich

Parameter Typ |Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
AE 1 AE E_1 | Analog Eingang 1
AE 2 AE E_2 | Analog Eingang 2
AA 1 AA |A_1 [Analog Ausgang 1

AA1=AE1+AE2
AA 2 AA |A_2 [Analog Ausgang 2

AA2=AE1-AE2

Das Modul SUDI kann zwei analoge Gré3en miteinander addieren und subtrahieren.
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Beschreibung DCS - Module BDM-64.02

TEIL, binarer Teiler

Bereich

Parameter Typ |Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
Z DE E_1 | Teiler Eingang ZahigroRe
Res DE E_2 [Ruicksetz-Eingang
DA-1 DA | A_1 |Digital Ausgang 2:1 Teiler
/ DA-1 DA | A_2 |Digital Ausgang 2:1 Teiler

invertiert
DA-2 DA | A_3 |Digital Ausgang 4:1 Teiler
/ DA-2 DA | A_4 |Digital Ausgang 4:1 Teiler

invertiert
DA-4 DA [A_5 |Digital Ausgang 8:1 Teiler
/| DA-4 DA [A_6 |Digital Ausgang 8:1 Teiler

invertiert
DA-8 DA [A_7 |Digital Ausgang 16:1 Teiler
/ DA-8 DA | A_8 |Digital Ausgang 16:1 Teiler

invertiert

In Abhangigkeit eines digitalen Eingangs-Impulses Z zahlt bzw. teilt dieses Modul die Zahlimpulse im Verhaltnis
2:1 am Digital Ausgang DA-1, im Verhaltnis 4:1 am Digital-Ausgang DA-2, im Verhaltnis 8:1 am Digital Ausgang
DA 4 und im Verhaltnis 16:1 am Digital Ausgang DA-8. Weiterhin sind jeweils auch die entgegengesetzten Pegel
dieser digitalen Ausgange vorhanden. Ein Rilcksetzeingang ermdglicht es, jederzeit diesen binaren Teiler
zurlckzusetzen, d.h. alle Ausgange auf 0 zu setzen und auf den nachsten Impuls am Z-Eingang zu warten.

Dieses Modul kann als Wiederanlaufmodul konfiguriert werden! Siehe dazu RKZW.
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Beschreibung DCS - Module BDM-90.01

Text Textmodul

Text RE 1. 1
Text 1
Text 1
Text 1
Text 1
Text &
Bereich
Parameter Typ [Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
Text PT E_1 [Textparameter
Text PT E_4 |Textparameter
Text PT E_7 | Textparameter
Text PT E_10 | Textparameter
Text PT E_13 | Textparameter

Das Textmodul erweitert den Modultext des T-Kom Moduls auf bis zu 5*12 = 60 Zeichen Lange.
Damit lassen sich Texte fir Stormeldungen generieren die das T-Kom Modul per SMS versendet.
Siehe T-Kom Modul BDM-91.02.
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Beschreibung DCS - Module BDM-65.04

TIM, Tasten-Indexmodul

Bereich
Parameter Typ |Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
TI-Nr. P E_1 | Tasten-Index-Nummer 0 255 0
DA 0/1 DA |A 1 |Taste gedrickt=1
DA Fern DA | A _3 |Fernzugriff ber Para
Text P E_4 |[Text(max. 12 Zeichen)
Code L P Code-Ebene Lesen 0 4 3
Code S P Code-Ebene Schreiben 0 4 4

Definierte TIM Module werden im Tastenmodul- Menii der Reihe nach aufgefuhrt und kénnen dort tiber Druck auf
die ENT Taste aktiviert werden. Der digitale Ausgang dieses Moduls, DA 0/1, gibt einen Impuls von 1 sec aus,
wenn die ENT Taste gedriickt oder der ,DA Fern®“ von einem Leitsystem mit logisch 1 geschrieben wird. Ein Text
von max. 12 Zeichen dient zur Visualisierung im Tastenmodul-Men.

Mit dem TIM Modul lassen sich Betriebsabldufe per Handbedienung tiber das Ment der DCS-Regler starten.

Der Parameter TI-NR. hat keine Gultigkeit.
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Beschreibung DCS - Module BDM-91.02

TKOM Telekommunikationsmodul

Tkom RBE 1. 1
Connect X ARY
Protolall (0FO er 1. ok
Rufrr.:

Rufrr-. i

Text 1

Rufrr. nicht erreichbar
Modem ein- ausschalten
Modem Fehler

Bereich
Parameter | Typ [Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
Connect DE |E_1 |Verbindung herstellen
Protokoll P E_2 | Verbindungsprotokoll SMS, DFU
Rufnr. P E_4 | Rufnummer
Rufnr. P E_7 | Rufnummer
Text P E_10 | Klartext
Connect DA |A_1 |Modem hat eine Verbindung
aktiv
erl.ok DA |A_2 |Protokollergebnis
Rufnr. nicht |DA |A_3 |Fehler Ausgang
erreichbar
Modem ein- |DA |A_4 |Modem-Steuer Ausgang
ausschalten
Modem DA |A_5 |Modem-Informations Ausgang
Fehler

Das Modul zur Telekommunikation dient der Modemsteuerung durch den Regler und dem Austausch von Daten
Uber verschiedene Protokolle. Es stehen SMS und DCS Bus DFU zur Verfigung. Die Rufnummer kann bis zu
2*12 = 24 Zeichen lang sein.

Ein Modultext steht fur Klartextmeldungen zur Verfigung. Der Modultext kann mit einem TEXT Modul erweitert
werden. Dazu ist der @<Text-Modul-Nummer> Befehl zu verwenden.

Beispiel: Es sind 3 Textmodule konfiguriert. Man mdchte den Text aus dem Textmodul mit der Nummer 2
einfigen. Dann muss als Modultext im TKom Modul “@2“ eingetragen werden.

(Hinweis: Die Modulnummern werden erst nach einer Postprozessor-Codegenerator Ausfihrung in logiCAD
angezeigt)

Sobald das Modul aktiviert wurde und der integrierte Modemtreiber eine Verbindung herstellen konnte, wird der
Ausgang “aktiv‘ auf 1 gesetzt. Das Ergebnis vom gewahlten Protokoll kann an dem “erl.ok“ Ausgang abgefragt
werden. Die Ausgange “Rufnr. nicht erreichbar® und “Modem Fehler* werden gesetzt, wenn der Modemtreiber die
eingestellte Rufnummer nicht erreichen kann. Uber den Ausgang “Modem ein- ausschalten® kann der
Modemtreiber ein externes Modem neu starten. Voraussetzung ist, das ein Digitalausgang mit einem Relais zur
Steuerung der Betriebsspannung vom Modem konfiguriert und installiert wurde.
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Beschreibung DCS - Module

BDM-91.02

SMS:
Zur Zeit werden die Funknetze von D1, D2 und Eplus unterstitzt.

Ein Impuls am Eingang Connect initiiert die SMS Sendung. Es wird der TKom - Modultext und danach ein

optionaler Ereignis - Text gesendet.

Konfigurationsbeispiel zum Versenden eines allgemeinen Stdrtextes:

T, i ...............
Connect. aktiv 1
Protokoll 1SMS erl.ok]

RUFAr. 1 B-+49173 . .
Rufor. 6512828 Anzeige auf Handy:
Mot 181 Anlagentext

Tewt RE 1. 1]: Stoerung

Text. IANLagername

Text 5toerunag Lueftung

Text ILusftuna
Text I
Text. &

B =

Konfigurationsbeispiel zum Versenden des Anlagentextes und eines beliebigen Wertes aus der Anlage:

THom RE 1. il [t
[Connect. aktiv
Protokoll 1SMS e look
Rufrr. i 8-+49173

Rufhr. 16512823

Text iARlagentext
Rufrnr. nicht erreichbar

Anzeige auf Handy:
Anlagentext

Modem ein— ausschalten 180203

e 14:07:07
Aussentemperatur

eE ] | Py 124C

KI-HR: 1 F-K —
BEreEehan il BE=UA s e T R

il

+|Text :Auszsentemper

Die Rufnummer fur den SMS Versand muss folgendermalen aufgebaut sein:
Direkter Amtsanschluss J+491721234567/D1(D2,E+)
Amtsholung Uber eine Nebenstelle: 0/+491721234567/D1(D2,E+)

Da der Provider nicht mehr anhand der Vorwahl erkennbar ist, muss nach der Telefonnummer, getrennt durch

ein Slash, der Provider angegeben werden.
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Beschreibung DCS - Module BDM-91.02

DCS Bus DFU:

Ein HIGH Signal am Eingang Connect stellt eine Daten-Fern-Ubertragung iiber Modem her. Es werden DCS
Busklemmen-Daten ausgetauscht, solange die Verbindung besteht. Durch ein LOW Signal am Eingang Connect
wird die Verbindung wieder beendet.

Fir diese Anwendung wird weder eine Buskarte noch eine Busparametrierung im RKZW Modul benétigt. In den
Busmodulen muss der Parameter “global® auf 1 gesetzt werden.

Konfigurationsbeispiel:

Sender:

TIM RE 1. 1 c[RS-FF Rk 1. 1|::[TKom RK 1. 1] -
TI-HR: 8 DA a<1t R DAT —{Connect. aktiv
15 < DAY : - |Protokell DFO el ok
.................. s fRupne. 16

s |Rufne.

| Text iAnlagentext

TIM RK 1. 2
TI-HR: 8 DA 8-1f.

KRET-Z2 RE1
FK: ©.888
KI-HR: 25
Bereich: 1

KRET-Z RE1
FK: ©.808
KI-HR: 36
Bereich: 1

KRET-Z RE1
FK: ©.686
KI-HR: 37

Bereich: 1

EkzZW RE 1. 1

Empfanger:

ceA R

HE
Bus—Hr:
cr[@lobal:

CREZW RBE_ 1.

Hofmann & Heim GmbH, 73119 Zell u. A. 11/06



Beschreibung DCS - Module BDM-91.02

Hinweis:

Zur Aktivierung des TKom Moduls wird ein Impuls am Connect Eingang bendtigt. Wird ein Dauersignal an den
Connect Eingang angelegt, so wird nach erfolgreichem Versand einer SMS sofort wieder neu gewahlt. Der
Impuls kann durch ein vorgeschaltetes MF (Monoflop Modul) generiert werden.

Das TKom Modul versucht nach Aktivierung durch einen High Impuls am Connect Eingang die angegebene
Telefonnummer 4 mal zu erreichen. Sollte der Empfanger in dieser Zeit nicht erreichbar sein, werden die
Ausgange “Rufnr. nicht erreichbar® und “Modem Fehler” gesetzt.

Um eine erneute Anwahl zu gewahrleisten hat sich in der Praxis folgende Beschaltung bewahrt:

) o WFRE L. 1]
Stdrme Ldung e e
< DAY -
t resty
i R L[ = ;
sriediot ~—r DAT——0E DAf——fCormect. aktiv 11 aia
i 1] DAY < DAY JProtokall 1SMS erl.ok 2

Text IARlagenthame
Text Stostuns
iLueftuna
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Beschreibung DCS - Module BDM-67.03

TVA, Ausschaltverzogerungsmodul

Bereich
Parameter Typ |Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
DE DE E_1 |[Digitaler Eingang
Res DE E_3 [Ruicksetz-Eingang
Set DE |E_2 |Setz-Eingang
tva IE/P [E_4 |Ausschaltverzégerungszeit 0 9999 0
DA DA | A_1 |verzogerter Ausgang
/DA DA | A_2 |verzogerter Ausgang negiert
trest A A_3 |Integer Ausgang Restlaufzeit
Einh P E_5 |Einheit h/min/sec sec
Code L P Code-Ebene Lesen 0 4 3
Code S P Code-Ebene Schreiben 0 4 4

Das Modul TVA dient zur Ausschaltverzdégerung von digitalen Signalen. Das Modul ist Giber den digitalen Eingang
Res jederzeit riicksetzbar. Die Verzdgerungszeit ist frei parametrierbar in den Zeiteinheiten Sekunden, Minuten
und Stunden.

Dieses Modul kann als Wiederanlaufmodul konfiguriert werden! Siehe dazu RKZW.

Modulverhalten:

DE= HIGH - Restlaufzeit = 0, Modul ist startbereit.
DE= LOW - Ausschaltverzdogerung lauft ab. t rest lauft von tva nach 0!
Res= HIGH — Restlaufzeit = 0 => Ausschaltverzdgerung ist abgelaufen, Modul schaltet Zustand von

DE durch.
Set= HIGH — DA = HIGH, ohne Beeinflussung der Restlaufzeit, nur Moduliberbriickung.
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BDM-67.03

Beschreibung DCS - Module

Modulverhalten:
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Beschreibung DCS - Module BDM-68.04

TVE, Einschaltverzogerungsmodul

Bereich
Parameter |[Typ |Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
DE DE |E_1 |Digitaler Eingang
Res DE |E_3 |Rucksetz-Eingang
Set DE |E_2 |Setz-Eingang
tve IE/P |E_4 [Einschaltverzdgerungszeit 0 9999 0
DA DA |A_1 |verzbgerter Ausgang
/DA DA | A 2 |verzbgerter Ausgang negiert
t rest IA A_3 |Integer Ausgang Restlaufzeit
Einh P E_5 |Einheit h/min/sec sec
Code L P Code-Ebene Lesen 0 4 3
Code S P Code-Ebene Schreiben 0 4 4

Das Modul TVE dient zur Einschaltverzégerung von digitalen Signalen. Das Modul ist Gber den digitalen Eingang
Res jederzeit riicksetzbar. Die Verzdgerungszeit ist frei parametrierbar in den Zeiteinheiten Sekunden, Minuten

und Stunden.

Dieses Modul kann als Wiederanlaufmodul konfiguriert werden! Siehe dazu RKZW.

Eine 1 am Eingang wird bei Systemstart ab FV 5.1.02 verzoégert.

Modulverhalten:

DE= LOW
DE = HIGH
Res = HIGH
Set= HIGH

il

Restlaufzeit = 0, Modul ist startbereit.

Einschaltverzdgerung lauft ab. t rest Iduft von tve nach 0!

Restlaufzeit = 0 => Einschaltverzdgerung ist abgelaufen, Modul schaltet Zustand von DE
durch.

DA = HIGH, ohne Beeinflussung der Restlaufzeit, nur ModulUberbrickung.
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BDM-68.04

Beschreibung DCS - Module

Modulverhalten:
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Beschreibung DCS - Module BDM-69.03

WIM, Witterungsmodul

Bereich

Parameter |Typ |Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
Xi Wi AE E_1 | Witterungsfuhler
Xi VL AE E_2 | Vorlauffihler
XiR AE E_3 | Raumflhler
XST AE/P |E_4 | Sollwert Tag 0

(Einsatzpunkt Heizkurve) 50 °C 20
XSN AE/P |E_5 | Sollwert Nacht 0

(Einsatzpunkt Heizkurve) 50 °C 15
T/N 0/1 DE/P |E_6 | Sollwertumstellung 0 1 1
SHK AE/P | E_7 | Steilheit Heizkurve 0 999 % 150
Xs VL AA |A_1 [Vorlauf Sollwert °C
Xw AA |A 2 |Regelabweichung °C
Xs akt AA |A_3 |aktueller Sollwert

Tag oder Nacht °C
H 0/1 DA |A 4 |Heizungsanforderung
/Xs VL AA | A_5 [Vorlauf Sollwert negiert
R 0/1 DA |A_6 |Raumeinfluf3 ein/aus
SR P E_8 | Steilheit fur Raumfuhler 0 999 % 200
ZER P E_9 | Einsatzpunkt fir Raumfihler 15 120 °C 21
VLmin P E_10 | Vorlaufminimalbegrenzer 0 150 °C 0
VLmax P E_11 | Vorlaufmaximalbegrenzer 0 150 °C 150
Text P E_12 | Text (max. 12 Zeichen)
Code L P Code-Ebene Lesen 0 4 3
Code S P Code-Ebene Schreiben 0 4 4

Witterungsabhangige Vorlaufregelung mit Raumeinflul und VL min / max. Begrenzung. Der Ausgang Xs VL
errechnet sich aus dem Einsatzpunkt XST / XSN, der Steilheit, dem Raumeinflul sowie min/max. Begrenzung
und aktiviert die nachfolgenden Ausgangsstufen. Xs akt zeigt den momentanen Sollwert (Tag / Nacht) in °C an.
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Beschreibung DCS - Module BDM-69.03

Heizkurve
YVL (°C)
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Beschreibung DCS - Module BDM-70.02

WU, Wochenuhr

AEER. MO 01

ELOCKE

T1 + TZERE ]
Ti-AUS
T2-EIN

Bereich
Parameter [Typ |Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
S DE/P |E_4 |Set Eingang 0 1 0
R DE/P |E_5 |ResetEingang 0 1 0
Wu 01 DA |A_1 | Wochenuhr aktiv
SZWU DA |A_2 |2 Schaltzeitpaar aktiv
PA 0/1 DA |A 3 |reserviert
T1-EIN P Einschaltzeit 1 00:00 23:59
T1-AUS P Ausschaltzeit 1 00:00 23:59
T2-EIN P Einschaltzeit 2 00:00 23:59
T2-AUS P Ausschaltzeit 2 00:00 23:59
Text P E_1 | Text (max. 12 Zeichen)
Code L P Code-Ebene Lesen 0 4 3
Code S P Code-Ebene Schreiben 0 4 4

Das Modul Wochenuhr beinhaltet zwei Schaltzeitpaare (SZ) bestehend aus je einer Einschaltzeit und einer
Ausschaltzeit. Die Programmierung kann durch Blockbildung vereinfacht werden. Zeitunabhéngie Setz- und
Ricksetzeingdnge ermdglichen einen manuellen Eingriff in das Wochenprogramm.

Die Ausgange:

WU 0/1 ist logisch 1, wenn die aktuelle Zeit innerhalb einen Schaltzeitpaares liegt.
SZWU ist logisch 1, wenn das zweite Schaltzeitpaar aktiv ist.

PA 0/1 ist fir die Zukunft reserviert.
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Beschreibung DCS - Module BDM-71.02

XOR, Exclusiv Oder
Bereich

Parameter Typ |Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
DE 1 DE E_1 |[Digitaler Eingang 1
DE 2 DE E_2 |[Digitaler Eingang 2
DA DA |A_1 |Digitaler Ausgang
/ DA DA | A_2 |Digitaler Ausgang invertiert

Dieses Modul verkniipft zwei Eingangssignale DE 1, DE 2 zu einem Ausgangssignal derart, da® das digitale
Ausgangssignal logisch 1 dann und nur dann ist, wenn die beiden Eingangssignale DE 1 und DE 2 verschieden
sind, ansonsten erscheint der digitale Ausgang 0, wenn beide Eingange logisch gleich sind

(= Antivalenzfunktion).
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Beschreibung DCS - Module BDM-72.02

XS, Sollwertgeber

Bereich
Parameter |Typ |Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
XS AE/P |E_3 | Sollwert -9999 +9999 20
XS AA [A_1 |Ausgang Sollwert
min P E_2 | Sollwertuntergrenze -9999 +9999 -50
max P E_1 | Sollwertobergrenze -9999 +9999 +150
Einh P E_4 |Einheit Einheitenliste °C
Text P E_7 | Text (max. 12 Zeichen)
Code L P Code-Ebene Lesen 0 4 3
Code S P Code-Ebene Schreiben 0 4 4

Das Modul XS ist ein Sollwert-Modul mit parametrierbaren Einstellgrenzen. Der Sollwert ist parametrierbar und
konfigurierbar, wobei der konfigurierte Sollwert die héhere Prioritdt gegentuber dem parametrierten Sollwert
besitzt. Die Einheit ist aus der Einheitenliste wahlbar.
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Beschreibung DCS - Module BDM-73.03

XSU, Sollwertumschaltung

Bereich

Parameter Typ |Nr. Beschreibung Anfang Ende Einheit Standard
XS1-W AE |E_1 [Sollwert1von WU 0/1 =1

geschaltet
XS2-W AE E 2 |Sollwert2 von WU 0/1=0

geschaltet
XS1-J AE |E_3 |[Sollwert1vonJU0/1 =1

geschaltet
XS2-J AE |E_4 |Sollwert2vonJUO0/1=0

geschaltet
wu DE/P (E_5 |Wochenuhr 0/1 0 1 0
Ju DE/P |E_6 |Jahresuhr 0/1 0 1 0
JU aktiv DE/P |E_7 |Zwangssteuerung zu

XS1-W oder XS2-W JU aktiv=0

XS2-J oder XS2-J JU aktiv=1
XS1-F DE |E_8 |Zwangssteuer und XS1 in Ab-

E_9 |hangigkeit von JU aktiv

XS2-F DE Zwangssteuer und XS2 in Ab-

hangigkeit von JU aktiv
XS akt AA A1
XS 1/2 DA |A_2 |Digitaler Ausgang XS1=1

XS2=0
[ XS 1/2 DA |A 3 |Digitaler Ausgang XS1=0
XS2=1

Code L P Code-Ebene Lesen 0 4 3
Code S P Code-Ebene Schreiben 0 4 4

Mit Hilfe dieses Moduls 1aRt sich bespielsweise eine analoge Sollwert-Umschaltung vornehmen. In Abhangigkeit
der Wochenuhr WU 0/1 schaltet der Ausgang XS akt auf die Eingdnge XS1-W bzw. XS2-W. Die Jahresuhr hat
die hohere Prioritat und schaltet den Ausgang XS akt auf die beiden Eingange XS1-J bzw. XS2-J. Der digitale
Ausgang XS 1/2 zeigt an, welches Eingangspaar gerade aktiv ist.
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@ Beschreibung DCS - Module BDM-73.03

Schalttabelle

JU-akf| JU-0T| WU-01| XS-akt | XS1/2

XS2-W
XS1-W
XS2-W
XS1-W

oNoNoNe)
— O — 0O
— O — 0

X$2-1J
XS2-1J
XS1-1J
XS1-1J

— O — 0
—_ — 000
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Beschreibung DCS Anwendung BDA-01.00

Datenaufzeichnung mit der DCS-logo und der DCS-compact RC

Mit den Modulen LHA, LHD und LHI lassen sich Werte im historischen Datenspeicher der DCS-logo und der
DCS-compact RC ablegen. Der Datenspeicher ist begrenzt auf 500 Werte. Jedes Modul verfligt Gber 10
Eingange, die bei einem Schreibbefehl komplett im Datenspeicher abgelegt werden. Somit kann ein Modul 50
mal gespeichert werden, oder 10 Module eben nur 5 mal. Ist der Speicher voll, wird der erste Eintrag wieder
Uberschrieben.

Auslesen und Verarbeitung der historischen Daten

Zum Auslesen der historischen Daten wird das Terminal-Programm Hyperterminal verwendet. Dies ist
Bestandteil von Windows und wird unter Start — Programme — Zubehér — Kommunikation — Hyperterminal
aufgerufen. Die damit ausgelesenen Daten kénnen dann in einem Tabellenkalkulationsprogramm wie MS Excel
oder OpenOffice Calc weiter verarbeitet werden.

Einstellungen Hyperterminal

Hyperterminal startet mit einer Abfrage einer neuen Verbindung. Geben Sie unter Name z.B. DCS-
Datenverbindung ein und bestatigen mit OK. In jeder weiteren Verbindung kann diese Einstellung mit Datei —
offnen — DCS-Datenverbindung.ht wieder gedffnet werden

Beschreibung der ¥erbindung e

: Meue Yerbindung

Geben Sie den Mamen fur die neue Yerbindung ein, und weizen
Sie ibr ein Symbol zu:

T ame:
|DCS-Datenverbindund

Symbal:

]

=]

ok | abbrechen |

In der nachsten Abfrage wahlen Sie unter Verbinden lber die Schnittstelle aus, an der die DCS angeschlossen
ist.

</ 2 DCS-Datenverbindung

Geben Sie die Rufnummer ein, die geveahlt werden soll:

Land/Region: I D eutschland [49) j

Ortskennzahl: ID?‘I E4

Bufnummer: I

Merbinden tber: (ST MM ~
ok | Abbrechen |
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Unter Eigenschaften der Schnittstelle wahlen Sie 9600 Baud und keine Flusssteuerung aus.

Eigenschaften von COM1 2xl

Anzchluzzeinstellungen I

Bits pro Sekunde: |9600 =]
Datenbits: |s =]
Paiitat: [Keine |
Stoppbits: [1 =l
Flusssteusrung:

Standard wiederherstellen |

QK. I Ahbrechenl Ulgernehmenl

Auslesen der Daten mit Hyperterminal

Zum Auslesen der Daten muss unter Ubertragung — Text aufzeichnen eine Textdatei angegeben werden, in die
die Daten geschrieben werden sollen.

& Neue Yerbindung - HyperTerminal
Datei  Bearbeiten  Ansicht  anrufen | Obertragung 7

Dlﬁl @lgl Dlr.—cpl Catei senden. ..

Datei empfangen. ..

Text aufzeichnen...

Textdatei senden...

Am Drucker aufzeichnen

Durch Klick auf Starten wird das Fenster geschlossen und die Datei wird im Hintergrund angelegt und gedffnet.

Ordner: o

EIC D aten DCS Jogo b Durchsuchen... |
Starten I Abbrechet |

Jetzt ist ein leeres Fenster sichtbar. Durch Druck auf D werden die Daten aus der DCS ausgelesen, auf dem
Bildschirm angezeigt und in die Textdatei geschrieben.
Nun muss unter Ubertragung — Text aufzeichnen — beenden die Datei wieder geschlossen werden.

& Neue Yerbindung - HyperTerminal
Datei  Bearbeiten  Ansicht  Anrufen | Obertragung 7

Dlﬁl @lgl Dlvﬁl Dakei senden...

Datei empFangen. ..

Text aufzeichnen

—_ Textdatei senden... anhalken

Forksetzen
Am Drucker aufzeichnen
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Weiterverarbeiten der Daten mit Excel

Unter Excel kann diese Datei anschlieRend mittels Datei — Offnen (als Quelle TXT Datei angeben) geéffnet
werden. In der folgenden Abfrage zur Textkonvertierung geben Sie getrennt und als Trennzeichen das
Leerzeichen an.

Testkonvertierungs-Assistent - Schritt 1 von 3 i |

Der Textkonvertierungs-Assistent hat erkannt, dass Ihre Daten eine feske Breite haben.
Wenn alle Angaben korrekk sind, kicken Sie auf “weiter ', oder wahlen Sie den korrekken Datenkyp.

rspringlicher Datentyp
Wah i

Dateitvp, der Ihre Daken am besten beschreibt:
- Zeichen wie 2.6, Kommas oder Tabstopps trennen Felder (Excel 4.0-Standard).
e - Felder sind in Spalten ausgerichtet, mit Leerzeichen zwischen jedem Feld.

Import beginnen in Zeile: |1 E‘ Dateiursprung: IWindows (AMST) vl

Varschau der Datei D:\tp. bxt.

L7 10 06 11:05:11 zoo 20,0 0,0 0,0 0,0 ﬂ
217 10 06 11:05:33  zoo 21,0 0,0 0,0 0,0

3017 1006 11:05:45 zoo 22,0 0,0 0,0 0,0
417 10 06 11:05:50  zoo 23,0 0,0 0,0 0,0
|57 10 06 11:08:85 zoo 24,0 0,0 0,0 0,0 =
|

| IC|
nbbrechenl < Zuriick I Weiter = I Fe_rtigstellenl

Tentkonvertierungs-Assistent - Schritt 2 von 3 2xl

Dieses DialogFeld erméglicht es Thnen, Trennzeichen festzulegen, Sie kénnen in
der Worschau der markierten Daten sehen, wie Ihr Text erscheinen wird,

v aufeinandsrfolgende Trennzeichen als sin Zeichen behandeln

Trennzeichen

[~ Tabstop I~ semikolon [~ Komma -
@ Tesxterkennungszeichen: I 'l
T ™ andere: I - &

arschau der markierten Daten

L7.10.06 fL1:08:11 poo po,0 p,o p,0 p,0 p,0 p,0 pP,0 p,0 o,ﬂ
L7.10.06 fL1:05:39 poo El,0 p,o0 p,0 p,0 p,0 p,0 pP,0 p.o .
L7.10.06 fL1:05:48 poo Ez,0 p,0 p,0 p,0 P,0 p,0 p,0 p.o o,
L7.10.06 fL1:08:50 poo p3,0 p,o p,0 p,0 p,0 p,0 pP,0 p,o P,
L7.10.06 fl1:05:55 oo 4,0 p,0 p,0 p,0 p,o p,o p,o0 p,o P+

=

nbbrechenl < Zuriick I Weiter > I Fe_rtigstellenl

In der Tabelle erhalten Sie dann in der ersten Spalte das Datum, in der zweiten Spalte die Uhrzeit und in der
dritten Spalte die ID des LHA, LHD oder LHI Moduls. Die folgenden zehn Spalten enthalten die Daten der
Eingange 1 bis 10 des Moduls.
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BW?7 Beschreibung WIZCON 7.x

BW7-01.00

Schritte zur Verstellung einer Uhr tiber WIZCON

1. Voraussetzungen zur Verstellung von Uhren:

e Die Installation des INEL GLT Treibers von der INEL - CD.

e Die Installation eines neuen Projektes von der INEL - CD.

Danach sind die INEL Tools fir WIZCON, inel_judwz7.exe fir die Jahresuhr und inel_wu4wz7.exe fir

die Wochenuhr automatisch im Ordner WIZCON\BIN abgelegt.

Im Projektordner wurde eine Datei mit dem Namen addons.dat generiert. Der Inhalt der Datei besteht

aus folgenden Zeilen:
c:\wizcon\bin\inel_wud4wz7.exe
c:\wizcon\bin\inel_jud4wz7.exe

2. Definition der Gatter
Im Application Studio:

sy WHW_DCS_1 - Wizcon Application Studio

Datei Ansicht Konfiguration Metzwerk  Dienste  Hilfe

=R &lal 2wwl<| Tz 2]

Alle Ordner Liste der Gatter
B @ wiHW_DCS_1 Name | Beschreibung | Quellel Formatl Treiber | Adresze :I
-2 Datcien I wiTExT_0_3 Uhr Raum 4 SPS  Test  WPIWNHH 0_PARA_WU_4_F_
- - Bider [§ wuUDATEN_0_2 Uhr Raum 3 SPS Test  WPMWNHH  O_PARA_WU_3_E
- Ersigrisfenster [ wutExT_0_2 Uhr Fiaum 3 SPS Tewt  WPIWNHH O_PARA_WU_3E_
Diagramme [! H5_VL_HE_\WOHN gef. Solwert HK. ... 5PS Float  “PIWMHH  0_para_wim_1_a_1
- #fy Analysen (¥ wUDATEN_0_1 Uhr Antiblock SPS  Test  WPMWHHH 0_PARA_WU_2 E_
g E‘:j;&tsmde"a [ wuTExT_01 Ukt ritiblock S5 Test  WPIWNHH  0PARA_WU_2 E
B Pk [@ wuDATEN 0 D Uk Wohn HE. SPS Test  VPIWNHH 0_PARA_WU_1_E
E|§j Dbiekte Uhir ‘wahin HE 5P5 Teut WPIWHHH - 0 PARA WU_1_E.
Fatter [! BOILERTHERMO Boilerthemmastat SPS Digital  YPI'WMHH  2_para kde 1_a 1
% Alarme [ Hk_scHwE_BETR Beliieb HK Schwb  SPS  Digtal  WPIWNHH 2 para_kde_1_a 1
[! FB_GARTEMR_&MF Ant FB Gartenr 5PS Digital ~ WPMWMHH - 2_para_kde_1_a_1
[! UP_WT_SCHWE Urnwalzpumpe ... 5P5 Digital  YPIWMHH  2_para_kde 1_a 1
[! UP_FE_GARTEMR Urwalzpumpe F...  SPS Digital ~ WPIwMHH  2_para_kde_1_a_1
[! UP_BOILER Urnwalzpumpe B...  5P5 Digital  YPI'WMHH  2_para kde 1_a 1
I;‘IID FR_CrHwR 1 lerus slzow imne F cPS Tiicital WMPRAGKMHH 7P para bda 12 1 hl
Hilfe: durch Driicken von F1 usEl l_l_l_ 4

Unter Gatter wird im rechten Feld mit einem Maus- Rechtsklick das Kontextmenu gedffnet. Mit Gatter

zufiigen wird die Eingabemaske gedffnet.

l Gatterdefinition: WUTEXT_0_0

Allgemein | Aufzeichnen I DDE Verbindung I

@ Gattername: IWUTEXT_D_D

Gruppen |

Bezchreibung; IUhr ‘wiohn HE

5 atter-Guele: ISF'S 'I

Treiber:

IVF‘IWNHH 'I

Ablesen
" Mein

Adresze: ID_F'AF!A_WLU _E_ | Anforder.

& |mmer

Ableze-Rate:

ISDD 5: Sek. ID 3: ms.

Gatter-Typ: ITexl 'I

Lanhge: an o

Ok I Abbrechen

Hbermehmen Hilre

Fur eine Wochen- bzw. Jahresuhr
sind jeweils zwei Gatter notwendig.
Das erste Gatter zeigt auf den
Eingang 1, das zweite Gatter zeigt auf
den Eingang 6 der Wochen- bzw. der
Jahresuhr.

Die vollstandigen Adressen lauten:

0_PARA_WU_
0_PARA_WU
0_PARA_JU_
0_PARA_JU_

OK

1
1

1E
1E
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3. Erstellen eines Makros
Um eine Wochenuhr per Mausklick in Anlagenbildern zu aktivieren, muss ein Makro angelegt werden.
In diesem Makro werden einzelne Aktionen und Befehle abgespeichert, die dann bei Aufruf am Stick
abgearbeitet werden.
Zum Erstellen eines Makros muss im Application Studio links der oberste Eintrag (tragt den Namen
des Projektes) angeklickt werden. Es erscheint das Fenster unten.

:::._;'~'-WHW_DCS_1 - Wizcon Application Studio

Datei Ansicht Konfiguration Metzwerk  Dienste  Hilfe

=R &lal 2wwl<| Tz 2]

Alle Ordner Projekteinstellungen
&% WHW_DES_1
% & vain A @ h &
- B Bi\d.er . Kommurikationstrei... Benutzer Gruppennamen Drucker Gattertabele
& Ereigrisferster
Diagrarrne
Analysen % & :QQ @
qf Rezeptmodellz 5=l
&1 Layouts Einzelgatter DDE-Bldcke Starteinstellungen akros ‘Wizcon-Sprache
¢ [EF Pratokolle
E|§j Obiekte

Gatter
Alarme

Hilfe durch Driicken von F1 ’F,—,—,— 7

Durch einen Doppelklick auf Makros erscheint die folgende Eingabemaske zur Makrodefinition.

M akrodefinition
M arne: W Beschieiba:  [Uhr'w/ohn HEK

—Twp "Beschleunigungstast37

fkion.. | Befehl.. |

Clak  [Tlseg T Umschl v[

DDE-Kommando... | Programm... |
[~ Bestatigen vor Ausfiibren Eru&l

Mr. M ame Tvp Tazten Bezchreibg.

wu 0.0 <L I hir '/ ohin HK Zufligen |

.| | _bl;l Ldschen |
Sichemn | Abbruch | Hilfe |

Geben Sie einen eindeutigen Makronamen und eine Beschreibung dazu ein.

Danach muss festgelegt werden, was bei Ausfihrung des Makros passieren soll. In diesem Fall soll ein
Befehl ausgefiihrt werden. Durch Klick auf den Befehl Button wird das Fenster Befehlsmakro
geoffnet, in dem ein Befehl eingegeben werden muss. Fiir eine Wochenuhr wird folgendes
geschrieben:

inel_wu4wz7 WUDATEN_0_0 WUTEXT_0_0,

Befehlsmakro | fur eine Jahresuhr entsprechend:

inel_ju4wz7 JUDATEN_0_0 JUTEXT_0_0.
M arme: wi_0_0
WUDATEN_0_0 bzw. WUTEXT_0_0 sind von Ihnen erstellte

=hal - Deisikeelz Gatter, wie unter Punkt 2 beschrieben.

Az 7 WIDATEN 0 0WIUTE=T 0 0

oK. | Abbruch Hilfe OK
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4. Einflgen eines Uhren-Buttons in ein Anlagenbild
Um eine Wochenuhr per Mausklick in Anlagenbildern zu aktivieren, sind folgende Schritte notwendig:
o Erstellen eines Anlagenbildes.
e Setzen eines Buttons mit Uhrensymbol aus der WIZCON - Bibliothek “BUTTONS*.
e Definieren eines Triggers auf dieses Symbol. Durch einen Maus- Rechtsklick auf den Uhrenbutton
wird ein Kontextmeni gedffnet, in dem durch einen Maus- Linksklick der Mentpunkt
Triggerdefinition aktiviert wird.

Triggerobjekt Definition
Station: I
Gatter; |
Eingabeart
e | »Sofart... | (refiltert... |
Tasten... | [l | Tiaster |

tdakrosetzen... | Test |
&bbruch | Hife |

Hier wird der Button >Sofort angeklickt, worauf das Fenster Aktionen erscheint.

Formel: |
Zong: I j
Makro: Iwu_n_g j

ok | atbuch | Hie |

Nun muss hier das soeben erstellte Makro ausgewahlt werden. Mit dem OK Button wird die Aktion
Ubernommen.
OK

5. Stellen der Wochen- bzw. Jahresuhr mit WIZCON
In dem WIZCON- Anlagebild wird nun unter Modi der Menupunkt Triggermodus aktiviert.
Der Mauszeiger verandert sich zu einer Hand. Wird auf das Uhrensymbol einer Wochenuhr geklickt,
erscheint folgendes Fenster.

@ inel_wuldwz? E

Inel Wochenuhr Editar

Montag Dienstag  Mittwoch Donnerstag  Freitag Samstag  Sonntag

Uhreinschalten 1

Uhr ausschalten 1

| |

| |
Uhr einschalten 2 | |

| |

Uhr ausschalten 2
| Zeiten dbernehmen | Abbrechenl

Die aktuellen Schaltzeiten der DCS- Wochenuhr werden gelesen und angezeigt. Nun kénnen die
Schaltzeiten gedndert werden und durch einen Klick auf den Button Zeiten iibernehmen direkt in der
DCS aktualisiert werden.
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